Zatacznik nr 1

Opis Przedmiotu Zamowienia

Platforma do zdalnych badan hydrologicznych

Platforma do prowadzenia zdalnych badan hydrologicznych

Bezzatogowy samopozycjonujacy sie pojazd nawodny (USV) z funkcja powrotu do bazy do

pomiaréw z posiadanymi przez Zamawiajgcego sondami SonTek M9 i RS5 ADCP

Pojazd musi umozliwia¢ autonomiczne pomiary za pomocg posiadanych przez

Zamawiajgcego gtowic ADCP SonTek M9 i RS5 w trakcie rejsu oraz pomiary stacjonarne bez

uzycia liny i dodatkowej todzi.

Wymagania i specyfikacja:

* Mozliwo$¢ zamocowania posiadanych przez Zamawiajgcego gtowic ADCP SonTek M9 i RS5,

tacznie z okablowaniem i zasilaniem (PCM do M9)

e Wymagana maksymalna predkos¢ 4 m/s

* Waga maksymalna 15 kg

¢ \Wymagany zasieg nadajnika 1 km

* Mozliwos$¢ przenoszenia tadunkéw do 10 kg

* Podwajny odbiornik GNSS z funkcjg wyznaczania kierunku lub rozwigzanie rownowazne
zapewniajgce okreslenie orientacji jednostki

e Dedykowana aplikacja z funkcjami do pomiaréw ADCP

e Wytrzymata obudowa z mozliwoscig tatwego transportu (sktadana lub nadmuchiwana)

* Mozliwo$é autonomicznych pomiaréw hydrometrycznych, pomiaréw batymetrycznych i

planowania misji za pomocg aplikacji nadajnika

* Mozliwos¢ strumieniowego przesytania obrazu z kamery



