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1. DANE OGOLNE

Nazwa i adres inwestycji:

-Wykonanie instalacji wodociggowej przeciwpaarowej oraz systemu sygnalizacji
pozarowe] w budynku WNoZ, ul. Bedzinska 60, Sosnowiec”

Inwestor: UniwersytetSlaski z siedzity w Katowicach ul. Bankowa 12
1.1. PRZEDMIOT | ZAKRES ROBOT

1.1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej ogollnej specyfikacji teckng (OST) § wymagania ogoélne dotygze

wykonania i odbioru robot przebudowy instalagieetlenia ogdlnego i awaryjnego (ewakuacyjnego

i kierunkowego) na ggach komunikacyjnych i klatkach schodowych orai¢aiwzdzielczych wraz

Z ochrom przeciwporaeniowy i przeciwprzegiciowa budynku WNoZ, przy ul. Bdzinskiej 60

w Sosnowcu.

Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi podstapracowania specyfikacji szczegotowej Ustalenia
zawarte w niniejszej specyfikacji obejmaujvymagania ogoélne, wspdélne dla poszczegolnych grup

robét obgtych szczegbtowymi specyfikacjami technicznymi.

1.1.2. Grupy robd6t

- Instalacje elektryczne

Roboty w zakresie przewoddw instalacji elektrycz4#311100-1,
Roboty w zakresie opraw elektrycznych 45311200-2.

1.1.3. Prace towarzysyce i roboty tymczasowe

Do Wykonawcy nal& nastpujace prace:

- transport, sktadowanie materiatow i wyrobow,

- usungcie z terenu budowy zdemontowanych materiatow bidwek,

- udziat w czynnéciach poprzedzagych odbiér robot,

- zapewnienie gwarancji (e&i i robocizna) w warunkach oldlenych w dokumentach ogdélnych

w tym gwarancji z tytutlu dostawy, jeli taka s¢ nalezy.

1.1.4. Okralenia podstawowe

W niniejszej specyfikacji technicznej nie wystija pojecia i okrélenia nigdzie wcz@iej nie

zdefiniowane.

1.1.5. Ogdélne wymagania dotycice robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jé&kach wykonania oraz za ich zgodidaz dokumentagj

projektowy, ST i poleceniami Inspektor nadzoru.



1.1.5.1. Przekazanie placu budowy
Zamawiajcy przekae Wykonawcy plac budowy na zasadach i w terminigestbnym w

dokumentach. Umowy o wykonanie robot, wakados¢p do wody, energii elektrycznej i sposob
odprowadzenidciekow.

1.1.5.2. Organizacji robét

Przy budowie, oddawaniu dozytku i utrzymaniu obiektow naky stosowa sig do unormowa
zawartych w Ustawie z dnia 7 lipca 1994 ,,Prawodwldne” w aktualnie obovazujacej wers;ji.

1.1.5.3. Zgodné¢ robot z dokumentaci projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuyemizekazane przez Zamaweggo
Wykonawcy stanowgi czgs¢ Umowy, a wymagania wyszczegolnione w &b jednym z nich $
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dimlentacji. Wszystkie wykonane
roboty i dostarczone materiahgda zgodne z dokumentacprojektows i ST. Wielkdci okreslone

w dokumentacji projektowej i w STela uwazane za wart@i docelowe, od ktérych dopuszczalne s
odchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw éneéntéw budowli
musz by¢ jednorodne i wykazywazgodnadé z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
mog przekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadjdy, materiaty lub roboty nie
beda zgodne z dokumentacjprojektows lub ST i wplynie to na niezadowadaj jakasé, to takie
materialy zostanzasgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane pon@wra koszt Wykonawcy.
1.1.5.4. Ochronarodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowkek zngé i stosowa sie do przepiséw i normatywow z zakresu ochrony
srodowiska na placu budowy i poza jego terenem. K¥égie trwania robo6t obych zakresem umowy
Wykonawca bdzie unikat szkodliwych dziata szczegdlnie w zakresie zanieczysicpewietrza,
wod gruntowych, nadmiernego hatasu i innych szkeogih dlasrodowiska i otoczenia czynnikow
powodowanych dziataloiag przy wykonywaniu rob6t budowlanych.

1.1.5.5. Ochrona przeciwpgarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej. Materialy tatwopalne ¢ba
sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisamabezpieczone przed dggém o0sob
trzecich. Wykonawcadazie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpoi@rem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez persafgkonawcy.

1.1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Wszelkie materialy odpadowezyte do robdt bda miaty aprobat technicza wydary przez
uprawniorn jednostk, jednoznacznie okékajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na
srodowisko. Materiaty, ktoregsszkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azpkaiczeniu robot
ich szkodliwg¢ zanika (np. materialy pylaste) mpdyé uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania. z& wymagaj tego odpowiednie przepisy zidi
Wykonawca uayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie specyfikacjami technicznymi,
a ich wycie spowodowato jakiekolwiek zagmenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie

Zamawiajcy.



1.1.5.7. Bezpiecaestwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawcagdhie przestrzedaprzepiséw dotycych bezpieczestwa

i higieny pracy. W szczegolsa Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwychzatleowia oraz nie spetnigjych odpowiednich
wymaga sanitarnych. Wykonawca zapewni ie¢dzie utrzymywat wszelkie ugrzenia
zabezpieczafe, socjalne oraz spftzi odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia leezgistwa publicznego. Uznajecsize wszelkie
koszty zwjzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
uwzgkdnione w cenie Umownej.

1.1.5.8. Stosowanie sido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest zn& wszystkie przepisy wydane przez organy adminigtrac
panstwowej i samorgdowej, ktére § w jakikolwiek sposob zwizane z robotami idulzie w petni

odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiswytycznych podczas prowadzenia robot.

1.2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WA SCIWO SCI WYROBOW
BUDOWLANYCH

1.2.1. Wymagania ogolne dotyeare wiasciwosci materialow i wyrobow

Do wykonania robot okéonych w pkt 1.2.1. magby¢ stosowane wykznie materiaty i wyroby
budowlane dopuszczone do obrotu i powszechneggetitnstkowego stosowania w budownictwie,
0 wiaciwosciach wytkowych umaliwiajacych prawidtowo zaprojektowanym i wykonanym
obiektom budowlanym spetnienie wymagaodstawowych, ok&onych w art. 5 ust. 1 pkt.1 ustawy
Prawo budowlane. Zastosowane materiaty i wyrobyipoywby zgodne z wymaganiami oktenymi

w szczegotowych specyfikacjach technicznych. Wykarea przedstawi Inspektorowi nadzoru
szczegOtowe informacje ozrédle produkcji, zakupu wyrobow budowlanych i adzen
przewidzianych do realizacji rob6t, posiaggich odpowiednie oznakowanie, aprobaty techniczne,
certyfikat na znak bezpieazstwa, certyfikat zgodriai, deklaracje zgodriai z Polsk Normg a take
inne prawnie okrdone dokumenty. Dokumenty stan@eg& podstaw wykonania robot a tae
oswiadczeni dotycgce wyrobow budowlanych jednostkowo zastosowanyabigkcie budowlanym,
Kierownik budowy ma obowizek przechowywa przez okres wykonywania rob6t budowlanych

bedacych przedmiotem zamowienia.

1.2.2. Materialy nie odpowiadagce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg niezwtocznie usugte z placu
budowy. W uzasadnionych przypadkach w uzgodnienjpragiektantem oraz Inspektorem nadzoru
Wykonawca mge otrzyma zezwolenie na aycie materiatdw nie odpowiadgych wymaganiom
okreslonym w dokumentacji projektowej oraz ST pod watienk

-spetnienia tych samych véleiwosci technicznych,



-przedstawienia zamiennych rozw@ na pémie (dane techniczne, atesty, dopuszczenia do

stosowania, obliczenia zgdane z wprowadzanymi zmianami, uzyskanie akcepagjektanta).

1.2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nad#yemo czasu gdydda one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczentachowaly swaj jakos¢ i wkasciwos¢ do robot

i bylty dostpne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejszasowego skiadowania materiatow
beda zlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Ingpekn nadzoru, lub

poza placem budowy w miejscach zorganizowanychzpri¢gkonawe.

1.2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jali dokumentacja projektowa lub ST przewiglunozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatlu w wykonywanych robotach, Wykonawca powradinspektora nadzoru o swoim zamiarze
co najmniej 3 tygodnie przedzyciem materiatu, albo w okresie @keym, jéli bedzie to wymagane

dla bada prowadzonych przez Inspektora nadzoru. Wybrangakezeptowany rodzaj materiatlu nie

moze by p&zniej zmieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

1.3. SPRAET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego smtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot. Spez uzywany do robo6t powinien ldy
zgodny z ofet Wykonawcy. Sprat bedacy witasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania
robét ma by utrzymywany w dobrym stanie i gotowsd do pracy. Bdzie on zgodny z normami
ochrony srodowiska i przepisami dotyseymi jego uytkowania. Jakikolwiek sper, maszyny,
urzadzenia i nargdzia nie gwarantgpe zachowania warunkéw Umowy, zostgorzez Inspektora

nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do tobé

1.4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowrany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu, ktore nie wptyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wikgiwosci przewaonych materiatdw. Liczba
srodkdw transportu dmizie zapewni@ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkremi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspekteadzoru, w terminie przewidzianym Umpw
Do ruchu na drogach publicznych, przy transporcaematow lub spratu, pojazdy bdg spetnia
wymagania dotycee przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopradnych obgizen na osie

i innych parametréw technicznycBrodki transportu nie odpowiadae warunkom dopuszczalnych
obcigzen na osie nie magby¢ dopuszczone do ruchu. Wykonawcgltie usuwé na biegco, na
wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodoviege pojazdami na drogach publicznych oraz

dojazdach do terenu budowy.



1.5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT
1.5.1. Ogblne wymagania dotyece wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolagbdnie z umow oraz za jak&t
zastosowanych materialéw i wykonywanych robot, @da rgodné¢ z dokumentagj projektows,
wymaganiami ST, Programu Zapewnienia 3ak@PZJ), projektu organizacji robot oraz polecemia
Inspektora nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzéilnma doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokai wszystkich elementdéw robot zgodnie z wymiaramigidnymi okr&lonymi

w dokumentacji projektowej lub przekazanymi n@npe przez Inspektora nadzoru. Ngsttwa
jakiegokolwiek bédu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosgan
jesli wymaga tego fedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykorawea wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysckprzez Inspektora nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich dokladn&. Decyzje Zamawiagcego dotycgce akceptacji
lub odrzucenia materiatdbw i elementow rob&tdd oparte na wymaganiach sformutowanych
w dokumentach Umowy, dokumentacji projektowej i W, S take w normach i wytycznych.
Polecenia Inspektora nadzoredh wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawcpod grdba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu

ponosi Wykonawca.

1.5.2. Roboty rozbidorkowe

Wykonawca jest zobowzany do prowadzenia robot rozbidrkowych na podstasdcyzji wydanej

przez widciwy organ.

1.6. OPIS DZIALAN ZWI AZANYCH Z KONTROL A JAKOSCI ROBOT

1.6.1. Zasady kontroli jakgci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pefkontrok robo6t i jakdci materiatdbw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli. Inspektor nadzoru usjaki zakres kontroli jest konieczny, aby

zapewné wykonanie robot zgodnie z Umaw

1.6.2. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru nie dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj

1.wiasciwe dokumenty wymagane przez Ustaw wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004
(Dz.U. 2013 poz. 898) z pniejszymi zmianami lub przez inne przepisy olymujace w czasie
stosowania danych wyrobow.

2.dokumenty wymagane przez dokumentacje projektow

3.dokumenty wymagane przez ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty wymagane przez ST, k@da partia
dostarczona do robétethzie posiadate dokumenty, okébajagce w sposdb jednoznaczny jej cechy.
Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetnjaich wymaga beda odrzucone z zastrzeniem pkt 2.4.

niniejszej OST.



1.6.3. Dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsiastpujace dokumenty:

a)protokoty przekazania terenu budowy,

b)umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi,

c)protokoty odbioru robét,

Wszelkie dokumenty budowy etla zawsze dogpne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane

do wghdu nazyczenie Zamawiagego.

1.7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

1.7.1. Ogb6lne zasady przedmiaru i obmiaru rob6t

Przedmiar robot zgodnie z rozpadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 winéa 2004 r.
powinien zawier& zestawienie przewidzianych do wykonania robét paelewych w kolejnéci
technologicznej ich wykonania wraz z ich szczeg§iow opisem lub wskazaniem podstaw
ustalajcych szczegodtowy opis oraz wskazaniem seiych specyfikacji technicznych wykonania
i odbioru robot budowlanych, z wyliczeniem i zesiemiem ilgci jednostek przedmiarowych robot
podstawowych. Obmiar robot dotyczy umow z wynagewmizm kosztorysowym Wykonawcy.

Obmiar rob6t bdzie okrélat faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie akumentac)
projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Giymirob6t dokonuje Wykonawca
po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru oem&robmierzanych robo6t i terminie obmiaru,
co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki oarma byda wpisane do rejestru obmiarow.
Jakikolwiek bhkd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych w przedmiarze roboét lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od ob@zku ukaczenia wszystkich robét. 8lne dane
zostam poprawione wg instrukcji Inspektora nadzoru nampé. Obmiar gotowych robdtelzie
przeprowadzony z estascig wymagan do celu ptatnéci na rzecz Wykonawcy w czasie oanym

w Kontrakcie.

1.7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatdow

Zasady okréania obmiarow roboét i materiatdw zgodnie z zasadakreslonymi w KNR wiaciwych

dla danych rodzajéw robot.

1.8. ODBIOR ROBOT

1.8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a)odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b)odbiorowi czsciowemu,

c)odbiorowi ostatecznemu,

d)odbiorowi pogwarancyjnemu.



1.8.2. Odbiér casciowy i odbior etapowy

1.8.2.1. Odbidr czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru agciowego
robét dokonuje siwg zasad stosowanych przy odbiorze ostatecznyidt.r@xbioru robot dokonuje

Inspektor nadzoru inwestorskiego przy udziale Fiajeta.

1.8.3. Odbiér ostateczny robot

1.8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzegapgo wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartasci. Odbioru ostatecznego robét dokona Inspektorzoad przy udziale
Zamawiajcego, Projektanta i Wykonawcy. Inspektor nadzorbiem@hjpc roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw bafla pomiaréw, ocenie wizualnej
oraz zgodnéci wykonania robot z dokumentacprojektows i ST. Wszystkie zawglzone przez
Inspektora nadzoru roboty poprawkowe lub uzupelogjlzda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego. Termin wykonania rob6t poprawkowych i robaupetniajcych wyznaczy

Inspektor nadzoru.

1.8.4. Odbidér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychotrozwihzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyeiatw okresie gwarancyjnym gkojmi. Odbior
pogwarancyjny &dzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem zasad

opisanych w punkcie 8.4 ,Odbior ostateczny robot”.
1.9. PODSTAWA PLATNOSCI

1.9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatncci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza jednostk obmiarova
ustalory dla danej pozycji kosztorysu. Dla robét wycenidmyryczattowo podstagvptatnagci jest
wartas¢ (kwota) podana przez Wykonagvd przyjeta przez Zamawiagego. Cena jednostkowa
pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowedzie uwzgédniat wszystkie czynrdxi,
wymagania i badania skltadag st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w ST i w dokumentacji
projektowe;.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe rdbds obejmowa:

-robocizre bezpdrednp wraz z narzutami,

-wartas¢ zwytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymosaewentualnych ubytkow
i transportu na teren budowy,

-wartaé¢ pracy sprztu wraz z narzutami,

-koszty p@rednie, zysk kalkulacyjny,

-podatki obliczone zgodnie z oba&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.
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1.9.2. Warunki Umowy i wymagdania ogolne OST

Koszt dostosowaniagido wymagéa warunkéw Umowy i wymagaogoélnych zawartych w niniejszej
OST obejmuje wszystkie warunki oklene w wymienionych. dokumentach, a nie wyszczdagakm

w kosztorysie.

1.10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowl@e U. z 1994r. Nr 89, poz. 414 z pdejszymi
Zmianami oraz przepisami zanizwigzanymi) Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypaspoli
Polskiej z dnia 2 palziernika 2013 r. w sprawie ogloszenia jednolitegkstu ustawy — Prawo
budowlane (Dz.U. 2013 poz. 1409)

2. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.200&rsprawie dziennika budowy motuta
i rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogtoszeniawierapcego dane dotygze bezpieczsstwa pracy
i ochrony zdrowia (Dz.U. 2004 nr 198 poz. 2042).

3. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 200®& sprawie bezpiecastwa pracy
i higieny pracy podczas wykonywania robo6t budowtngDz.U. z 2003r.Nr 47, poz. 401)

4. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winga 2004r w sprawie szczegétowego zakresu
i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji tettznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych
oraz programu funkcjonalnazytkowego. (Dz.U. 2013 poz. 1129, tekst jednolity)

5. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20 w sprawie informacji dotygzej
bezpieczéstwa pracy i ochrony zdrowia oraz planu bezpiégstea i ochrony zdrowia. (Dz. U. 120,
poz. 1126)

6. ,Warunki techniczne wykonania i odbioru robétdbwlano-montaowych” Arkady, Warszawa
1997

7. Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwiek@@4 (Dz.U. 2013 pn898).

2. INSTALACJE ELEKTRYCZNE

2.1. Zakres robét obgtych ST
Roboty, ktorych specyfikacja (ST), obejmuje wsziestkzynndci umazliwiajace i majce na celu :

- wymiarg przewodow elektrycznych ,

- przygotowanie podi@ pod oprawy awietleniowe,

- mont& opraw dwietleniowych,

- modernizagj istniegcych rozdzielni éwietlenia korytarzy,

do ktérych wykonania zostanuzyte materiaty odpowiadge wymaganiom norm lub aprobat

technicznych

2.1.1. Okre&lenia podstawowe

Uzyte w niniejsze] STgzgodne z ustagvPrawo budowlane, rozpadzeniami wykonawczymi do tej

ustawy, nomenklatgrPolskich Norm i aprobat technicznych.
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2.1.2. Ogb6lne wymagania dotyeice robot

Ogo6lne wymagania dotygee rob6t podano w OST ,Wymagania ogolne”

2.2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padaw OST

~Wymagania ogéine”

2.2.1 Przewody elektroenergetyczne

Przewody typu YDY¥o 3x1,5 mm2
Przewody typu YDY¥o0 4x1,5 mm2
Przewody typu YDYo0 5x4 mm2

Przewody typu YDY¥o0 2x1,5 mm2

2.2.3. Osprat
Osprzt do montau opraw dwietleniowych:

kotki kotwiace, hczniki instalacyjne.
2.3. SPRAT
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST ,Wymagania ogolne”.

2.3.1. Sprat do wykonywania instalacji elektrycznych

Roboty naley wykonywa przy wyciu drobnego spezu budowlanego i elektronamdzi.

2.4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotygeze transportu podaneg sv OST ,Wymagania ogélne” pkt rodki

i urzadzenia transportowe powinny dyodpowiednio przystosowane do transportu materiatow

niezkzdnych do wykonywania danego rodzaju robot.

2.5. WYKONANIE ROBOT
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST ,wymig@gdlne” pkt.5.

2.5.1. Wymagania dotycace wykonania robot

Przewody i kable stosowane w instalacjach elektryck Gwietleniowych i sitowych

wewretrznych musza hiydostosowane do uktadu sieci TN-S o gaji znamionowym 400/230V
pradu przemiennego i egtotliwosci 50 Hz.

Ztgcza instalacji elektrycznej budynkéw, musza ulinda¢ odlgczenie instalacji od sieci

zasilapcych i by usytuowane w miejscu degnym dla dozoru i obstugi oraz zabezpieczone przed
uszkodzeniami, wplywami atmosferycznymi a Zakingerencj oséb niepowotanych. Stosoéva
w obwodach oddzielny przewdd ochronny (PE) i ndoyrgN). Nalezy oba przewody patzyt
w rozdzielni. W przypadku zmiany ukfadu sieci na-SNhaley oba przewody rozdzi€li Jakosrodek

uzupetniagce] dodatkowej ochrony przeciwpaemiowej naley zastosowé& zerowanie ochronne.
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W obwodach odbiorczych instalacjach elektrycznydwietleniowych i sitowych wewgtrznych
nalezy stosowa wytaczniki nadmiarowe :

* 0 ppdach znamionowych dobranych do wigl&oodbiornikéw,

* wymaganej zdolnii wytaczeniowej w stanach zwar

* charakterystyce czasowosgpowej:

- typu B dla zabezpieczenia obwoddw instalacyjnych

W instalacjach elektrycznych swietleniowych i sitowych wewgtrznych stosow@ polgczenia
wyréwnawcze gtéwne i miejscoweaczace przewody ochronne zgéziami przewodgcymi innych
instalacji i konstrukcji budynku. Stosowazasad prowadzenia tras przewodow elektrycznych
w liniach prostych, réwnolegtych do kraudzi scian i stropéwZyty przewodéw i kabli w instalacjach
elektrycznych éwietleniowych i sitowych wewgtrznych musza hywykonane wycznie z miedzi.
Prowadzenie instalacji i rozmieszczenie gdza elektrycznych w budynkach powinno zapewnia
bezkolizyjn@g¢ z innymi instalacjami w zakresie oklenych odlegtéci i ich wzajemnego sytuowania
nalezy zapewnt rownomierne obgizenie faz linii zasilajcych przez odpowiednie prazgzanie
odbioréw 1- fazowych. Tablice rozdzielcze rigleabezpieczyprzed dosipem osob niepowotanych.
Mocowanie puszek w sianach i gniazd wtyczkowychusziach powinno zapewsiaiezlzdna
wytrzymata¢ na wycaganie wtyczki z gniazda. Wadzniki naley instalow& w sposob nie
kolidujacy z wyposaeniem pomieszczenia. HBokenie wyhcznikdw klawiszowych nals
przyjmowa takie, aby w catym pomieszczeniu byto jednakoweart®¥¢ rezystancji izolacji kabla
okresli¢ w temperaturze 20 °C i wyrazw M/km.

2.5.2. Ustalenie miejsc montal opraw i osprzetu oraz przej§é przezsciany.

Wszystkie przdicia obwodow instalacji elektrycznych prz&zdany (wewntrz budynku) musza ldy
chronione przed uszkodzeniami, Jako ostony prze#tagzeniem mechanicznym wma stosowa
rury z tworzyw sztucznych.

2.5.3. Roboty instalacyjne - montaowe -wymagania ogolne

Prowadzenie instalacji i rozmieszczenie gdzan elektrycznych w budynku powinno zapewhia
bezkolizyjnag¢ z innymi instalacjami w zakresie odlefgoi ich wzajemnego usytuowania. Instalacje
uktada na istniegcych drabinkach kablowych. Do wypasaia technicznego budynku oprocz
instalacji elektrycznej dopuszcza sie prowadzenieeywodow elektrycznych wtynkowych pod
warunkiem pokrycia ich warstwa co najmniej 5Smm,emalto jednak uzgoddiz Inwestorem przed

przystpieniem do prac.

2.5.4. Osadzanie puszek

Puszki instalacyjne powinny bymontowane natynkowo nad projektowanym sufitem gedmanym.
W przypadku zmiany sposobu prowadzenia przewodopodaynkowe puszki powinny byosadzone
na takiej gébokcsci, aby ich gbérna (zewstrzna) krawdz po otynkowaniusciany byta zroéwnana
z tynkiem. Przed zainstalowaniem nalew puszce wyc¢ wymagana liczb otworow

dostosowanych dérednicy wprowadzanych przewodow.
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2.5.5. Przygotowanie kécoéw zyt i taczenie przewodow

W instalacjach elektrycznych wimzowych hczenia przewoddéw natg wykonywa& w sprzcie

i osprzcie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stesg polaczer skrecanych. W przypadku
gdy odbiorniki elektryczne maja wyprowadzone falkznje na zewgirz przewody, a samo ich
przylaczenie do instalacji nie zostato opracowane w e sposéb przykzenia nalgy uzgodné

Z projektantem lub kompetentnym przedstawicielerwestora. Przewody muszby¢ ulozone
swobodnie i nie magby¢ naraone na naggi i dodatkowe nagtenia. Do danego zacisku naje
przylagczat przewody o rodzaju wykonania, przekroju i w libido jakich zacisk ten jest
przystosowany. W przypadku stosowania zaciskowktdoych przewody s przylaczane za pomac
oczek, pomgdzy oczkiem a naktka oraz pomidzy oczkami powinny znajdowasie podkitadki
metalowe, zabezpieczone przed Kkorozja w sposOb zlimmjacy przeptyw pgdu. Dilugac
odizolowanejzyty przewodu powinna zapewrigorawidtowe przydczenie, zdejmowanie izolacji
i oczyszczenie przewodu nie peopowodowa uszkodzé mechanicznych. W przypadku stosowania
zyt ocynowanych proces czyszczenia nie powinien adzié warstwy cyny. Kace przewodow
miedzianych zzytami wielominutowymi (linek) powinny hy zabezpieczone zaprasowanymi
tulejkami lub ocynowane (zaleca sie stosowanigdklzamiast cynowania).

2.5.6. Pode&jcia do odbiornikdw

Podejcia instalacji elektrycznych do odbiornikéw natevykona w miejscach bezkolizyjnych,
bezpiecznych oraz w sposdb estetyczny.

2.5.7. Przyhczanie odbiornikow

Miejsca pojczer zyt przewoddw z zaciskami odbiornikéw powinny ébdokladnie oczyszczone.
Samo pajczenie musi by wykonane w sposdb pewny pod wagm elektrycznym i mechanicznym
oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity dociskwrozja. Bez wzgidu na rodzaj instalacji,
przytaczenia odbiornikbwgwykonywane w zasadzie jednakowo, z tyendziel sic na dwa rodzaje:

- przylaczenia sztywne,

- przylaczenia elastyczne.

Przylczenia sztywne natg wykonywa w rurach sztywnych wprowadzonych beggalnio do
odbiornikbw oraz przewodami kabelkowymi i kablarWykonuje sie je do odbiornikow statych,
zamocowanych do podta i nie ulegacym zadnym przesugciom. Przyhczenia elastyczne stosuje
sie, gdy odbiorniki $ naraone na drgania o daj amplitudzie lub przystosowane do przesuric i
przemieszcze Przyhczenia te naley wykonywat:

- przewodami izolowanymi wiekytowymi gietkimi lub oponowymi,

- przewodami izolowanymi jedagtowymi gietkimi w rurach elastycznych,

- przewodami izolowanymi wiekytowymi gietkimi lub oponowymi w rurach elastycznych.
Przewody wychodge z rur powinny b§ zabezpieczone przed mechanicznymi uszkodzeniami
izolacji, np. Przez zadmnie tulejek izolacyjnych. W miejscach navaych na uszkodzenia

mechaniczne przewody doprowadzane do odbiornikogzenby chronione.

14



2.6. Montaz przewodow i osprztu

2.6.1. Uktadanie przewodoéw i kabli

Wymagania ogolne dotycgce robot

Wszystkie przewody kabelkowe na obun&ach musza Wy oznaczone zgodnie z adresami
umieszczonymi nadcie adresowej. Kale przejcie przewoddw kabelkowych przéeiany musi by
zabezpieczone rura ostonowa lub odpowiednio obudew@rasy przewodow kabelkowych sposéb
utozenia w kadym przypadku musz zapewnid tatwos¢ ich wymiany. Minimalny przekrogyt
przewodzacych przewodéw kabelkowych dla obwodovweetleniowych 1,5 mm2 Cu, obwodow
gniazd wtykowych i obwodoéw sitowych 2.5mm2 Cu. Rwaiizolacji przewoddéw kabelkowych -
750V. Wszystkie przewody kabelkowe masmieé zyly przewodzce wykonane z miedzi, by
oznakowane przez producenta (marka), posia#lalorystyle izolacji roboczej zyt zgodna

Z wymaganiami t.j.

- przewdd ochronny PE - kolabttozielony

- przewdd neutralny N - kolor niebieski

- przewody fazowe LI, L2, L3 odpowiednio kolor siwyazowy, czarny

2.6.2. Uktadanie przewoddéw typu YDYo na drabinkach kablowych

2.6.2.1.Zasadnicze czynr§ci przy wykonywaniu robot

o Przygotowanie drabinek kablowych

0 Rozwiniecie przewodu kabelkowego

0 Sprawdzenie ggltosci zyt i oporndci izolacii
o Odmierzenie i ciecie

0 Zamocowanie przewodu do drabinki

o Wprowadzenie kicow przewodow do puszek lub rozgatikow

2.7. Montaz opraw oswietleniowych

Zasadnicze czynn§ci przy montowaniu opraw.
0 Przygotowanie podia

0 Zamocowanie uchwytow

0 Rozpakowanie oprawy

0 Oczyszczenie oprawy z materialdw zabezpigcyah
o Otwarcie i zamkniecie oprawy

0 Obckcie i obrobienie kacow przewodow

0 Sprawdzenie oprawy przed zainstalowaniem

0 Zamontowanie oprawy i pagizenie

0 Wyposaenie oprawy w akcesoria (klosze, odioiki itp.)
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Zasadnicze czynnéci przy montazu zrédet swiatta
o Zdjecie klosza, siatki, odb#nika, rastra itp. z oprawy

0 Wyjeciezrodiaswiatta z opakowania
0 Sprawdzenie marki, zgodsed oznacze i parametrow
0 Zamontowanigrodtaswiatta w oprawie

0 Sprawdzeniéwiecenia oprawy

2.8. Demonta istniejacych instalacji elektrycznych
Istniejace instalacje elektryczne — zabezpieczenia obwodpvawy dwietleniowe, osprg

Elektroinstalacyjny, przewody elektryczne ngledemontowé Materiat z demonta nalery

ukfad& w przeznaczonym do tego celu pomieszczeniu.

2.9. Montaz wyposaenia rozdzielnic

- rozdzielnie naley wyposaac zgodnie z projektem oraz instruepontaowsa producenta obudowy,

- przed montzem aparatury naky w obudowie powierci niezledne otwory (jéli jest to wymagane)
a po wierceniu doktadnie wycasi¢ | zabezpieczy krawedzie,

- aparaty mocowazgodnie z instrukcja producenta,

- polaczenia wewntrzne w rozdzielnicy musza bywykonane z giyciem szyn, grzebieniowych oraz
fabrycznych mostkéwgtzeniowych,

- ha aparatach wykobapisy adresowe i zgdzy¢ schemat rozdzielnicy,

2.10. Ochrona od poraen, polaczenia wyrbwnawcze

Wszystkie tablice elektryczne winny bwyposaone w szyny ochronne PE i neutralne N z zaciskami
wielokrotnymi. Zaciski N naley polaczy¢ z zaciskami ochronnymi PE. W przypadku zamianyi sia
TN-S zaciski PEN naly rozdzielt na PE i N. Przewody PE poky ze stykami ochronnymi,

z konstrukcjami wsporczymi gtza energetycznego i tablicy oraz z zaciskami ouhymi opraw

(w przypadku braku — z zaciskiemyatki $wiecznikowej). Przewdd PE ma niiezolaci w kolorze

z0ho-zielonym natomiast N w niebieskim.

2.11 . Badania i pomiary

Zasadnicze czynnéci przy wykonywaniu badan i pomiaréw

0 Badania i pomiary instalacjiwietleniowej,

0 Sprawdzenie ggtosci zyt przewodow,

0 Sprawdzenie poprawém polczen,

0 Sprawdzenie adreséw przewodow kabelkowych z distdresowa,
o0 Pomiar rezystancji izolacji przewodéw,

0 Badanie wyjcznikow ochronnych ricowopgdowych,
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Wymagania dodatkowe dotycace badai i pomiarow
0 Z wykonanych badan i pomiarbw oraz dokonaniu gcieh wynikbw musza hy sporzdzone

raporty

o Badania i pomiary powinna wykonywaiprawniona osoba/pracownik laboratorium. Wszystkie
przyrzady pomiarowe #yte do badan i pomiaréw musza posiad&tualneswiadectwa wzorcowania

i 0znaczony status metrologiczny. Dane identyfikejprzyrad pomiarowy musza ldyzamieszczone

w raporcie (protokole) z badan i pomiarow.

Catas¢ instalacji powinna bytak dobrana i zamontowana, aby:

- przy najwyszej temperaturze otoczenia w warunkach normaldejpleatacji nie zostala
przekroczona temperatura graniczna;

- skutki wynikapce z przedostawaniagbcych ciat statych, w tym pytow, byly zminimalizane;

- czsci podatne na niszgze dziatanie substancji powodaych koroz¢ i zanieczyszczenie byty
odpowiedni zabezpieczone;

- elementy wykonane z materiatbw mogch powodowé& wzajemne niszczenie nie stykahg,si
o ile nie zastosowano odpowiednizgbdkow zapobiegagych skutkom takiego zetkstia,;

- wszelkie uszkodzenia powodowane przez e mechaniczne byly zminimalizowane;

- zminimalizowd ryzyko rozprzestrzenianiagsognia;

2.12. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakci podano w OST ,Wymagania ogoélne”.

2.12.1. Badania w czasie wykonywania robot

Dostarczone na plac budowy materialy pwldontrolow& pod wzgtdem ich jakéci. Zasady
dokonywania takiej kontroli powinien ustalkierownik budowy w porozumieniu z Inspektorem
nadzoru. Kontrola jakwi polega na sprawdzeniu, czy dostarczone mateiiatyyroby map
za&wiadczenia o jakai wystawione przez producenta oraz na sprawdaetaéciwosci technicznych
dostarczonego wyrobu na podstawie tzw. lhadaraznych. Wyniki bada materiatow powinny by

wpisywane do dziennika budowy akceptowane przegektera budowy.

2.13. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST ,Wymagagédne.

2.13.1. Jednostka i zasady obmiarowania

Jednostkami obmiaru wykonanych robét na podstavwo&umhentacji projektowej, specyfikacji
techniczneji pomiaru w terenig:s

m — z doktadnécia do 0,01 jednostki wykonanych roboét

m2 — z doktadngcia do 0,01 jednostki wykonanych robét

m3 — z doktadnécia do 0,01 jednostki wykonanych robét

szt. — z doktadniia do 1 jednostki wykonanych robot

kpl — z doktadnécia do 1 jednostki wykonanych robot

t — z doktadnécig do 0,001 jednostki wykonanych robot
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kg — z doktadnécia do 0,01 jednostki wykonanych robo6t
otw. — z doktadngria do 1 jednostki wykonanych robét
elem. — z doktadnieia do 1 jednostki wykonanych robot
pomiar — z doktadnieia do 1 jednostki wykonanych robot
odcinek — z doktadrizia do 1 jednostki wykonanych robot

2.14. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagag@ne”.

2.14.1. Odbior

Przy robotach elektrycznych naje przed zasadniczymi odbiorami stoséwedwniez odbiory

dodatkowe, midzyoperacyjne i egciowe, ktérych gtdbwnym celem jest aghiccie wysokiej jakéci
robot. Odbiory mgdzyoperacyjne:

- Odbior medzyoperacyjny jest to odbiér zaktzonego etapu robo6t mapgo istotny wplyw na
prawidtowe wykonanie dalszych robat,

- Odbioru médzyoperacyjnego dokonuje kierownik robot przy ublzienajstrow i brygadzistow,
ktérzy uczestniczyli w wykonawstwie danego rodzapbdét oraz ewentualnie przedstawiciel
Zamawiajcego lub Inwestora i inne osoby, ktérych udziatawmiksji odbiorczej jest celowy,

- Z kazdego dokonanego odbioru powinien¢bgporzdzony protokdt podpisany przez wszystkich
cztonkéw komisji, zawierary ocer wykonanych robot i ewentualne zalecenia, ktore ipow by
wykonane przed poelfiem dalszych prac. Odbior robét zangjch i ulegajcych zakryciu bdzie
dokonany w czasie unmliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek, beni&czngci
hamowania ogo6lnego pepu robét. Z dokonanego odbioru nglespisa protokot, w ktérym powinny
by¢ wymienione ewentualne wykryte wady (usterki) okzeslone terminy ich usurcia. Proby
montaowe | pomiary sprawdzage,

- Po zakdczeniu montau instalacji, a przed zgloszeniem do odbiorundawego naley
przeprowad préby montaowe ,obejmujce badania i pomiary sprawdzeg. Sprawdzanie powinno
by¢ wykonane przez osebwykwalifikowang i kompetenta w zakresie sprawdzania. W czasie
sprawdzania i wykonywania prob naje zastosowa srodki ostranosci w celu zapewnienia
bezpieczéstwa o0séb i unikrcia uszkodze mienia i zainstalowanego wypassmia. Z prob
montaowych naley sporadzi¢ protokoty,

- Przed przysipieniem do préb i po ogtzeniu zasilania instalacji nale przeprowad ogledziny,
ktére maj na celu potwierdzenieze zainstalowane na stale amzenia elektryczne spetnigj
wymagania dotyce bezpieczestwa podane w odpowiednich normach wyrobu, zostedyvidtowo
dobrane i zainstalowane oraz nie gnayidocznych uszkodze wpltywajacych na pogorszenie
bezpieczéastwa. W szczegdblioi sprawdzt nalezy:

- sprawdzt zgodnd¢ wykonanych dokumentagijprojektows, warunkami technicznymi wykonania,
normami i przepisami;

- dokoné préb i odbioru instalacji vgczonej pod naptie;

- sprawdzt kompletnad¢ oraz jaké¢ wykonanych robét i funkcjonowanie udzen;
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- sprawdzt udokumentowanie jakoi wykonanych robét (instalacji) odpowiednimi prkbtami prob
montaowych;

Zamawiagcego i Wykonawcy oraz osoby bage udziat w czynniziach odbioru. Protokoét powinien
zawier& ustalenia poczynione w trakcie odbioru, stwierdzagwentualne wady i usterki oraz
uzgodnione terminy ich uswmia. W przypadku stwierdzenia przez komysje jakagé wykonanych
robot w poszczegoélnych elementach nieznacznie gdlwd jakéci wymaganej i nie ma to wkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i na bezsestwo ruchu, woéwczas komisja dokona
odbioru, dokonujc odpowiednich poicen, przyjmupc, iz warté¢ wykonanych robot jest

pomniejszona w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach kontraktowych.

2.15. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne zasady dotygze podstaw ptatrigi podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 9.

2.16. DOKUMENTY ODNIESIENIA
Przywotane normy (stosowav aktualnie obowgzujacej wersji):

PN-IEC 60364-4-42:1999 Instalacje elektryczne wektzsich budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczéastwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania ciepineg

PN-IEC 60364-4-43:1999 Instalacje elektryczne wektzsich budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczéstwa. Ochrona przed galem przegzeniowym.

PN-IEC 60364-4-45:1999 Instalacje elektryczne wektzsich budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczéstwa. Ochrona przed olieiniem nagicia.

PN-HD 60364-5-51:2011 Instalacje elektryczne w kiasieh budowlanych. @&t 5-51. Dobor
i montaz wyposaenia elektrycznego. Postanowienia ogélne.

PN-HD 60364-5-52:2011 Instalacje elektryczne w kiasieh budowlanych. @&t 5-52. Dobor
i monta wyposaenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne vektach budowlanych. Obgialngici pradowe
diugotrwate przewodow.

PN-HD 60364-5-559 : 2010 Instalacje elektryczne biektach budowlanych. €& 5-55. Dobér
i monta wyposaenia elektrycznego. Inne wypdsaie. Sekcja 559:
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