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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot opracowania.

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikagphtecznej § wymagania dotyee wykonania i odbioru

robét zwihzanych z monteem platformy schodowej dla os6b niepetnosprawnysbwadzonych w ramach

projektu pn. ,Przebudowa budynku nr 1 w Chorzowie na potrzeby nevej siedziby Instytutu Fizyki —

dostosowanie budynku na potrzeby oséb niepetnospraawych”. 41-500 Chorzéw, ul. 75 Putku Piechoty 1.

1.2. Zakres stosowania opracowania.

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosojakmdokument przetargowy i kontraktowy przy zleicain

realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych opracowaniem.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmwszystkie czynnéci umazliwiajace i majice na celu:

- Dostawe i monta platformy schodowej dla os6b niepetnosprawnyclajazdem bocznym, posiadea gkt-
kie tory jezdne umdiwiajace poruszanie sipo tuku, mocowanej stupkami do stopni schodow am@z
kotew wklejanych.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacjizyodne z obowizujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Og6lne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékich wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj projektowa,

ST i poleceniami Inspektora nadzoru. Wprowadzaaléchkolwiek odstpstw od tych dokumentéw wymaga

akceptacji zargdzapcego realizag umowy.

2. MATERIAL.

Dane techniczne platformy schodowej:

* udzwig — 230 kg,

» zasilanie — 230V,

e pobdér mocy — 0,7 kW,

e predkos¢ — 8 m/min, z mgkkim startem, zwalniaga na zalgtach,

e ilo$¢ przystankéw — 6,

e sposbéb mocowania toru — na stupkach do stofmiany. Stupki mocowana kotwy wklejane,

e rodzaj torowiska — krzywoliniowe, malowane proszkoma kolor czarny, o dtugoi ~17,60 m,

» wymiary podiogi platformy — 830x700 mm

* wymiary platformy po ziéeniu — 430-500 mm oftiany lub krawdzi stopnia

» wyposa&enie standardowe — opcje sterowania zabezpigezgirzed gyciem przez osoby nieupow@one,
wyjmowany kluczyk, przycisk stop, mechanizm zabeepajicy przed niekontrolowanym zjazdem platfor-
my, ogranicznik pgdkosci, listwy zabezpieczage, uchwyt na platformie, elektryczne wginiki krancowe,
mechanizmy anty-kolizyjne i anty-uderzeniowe, zag# awaryjne w przypadku zaniku napa,

» maksymalny kt nachylenia biegu schodowego — 50°,

» kolor obudowy platformy — biaty,

e sposoéb rozktadania platformy — automatyczne za pamprzyciskow na platformie i kaset wezfiya

» sterowanie jazglplatformy — za pomacprzyciskdéw na platformie,

* ilo$¢ zaketéw — 9x90°,

» rodzaj instalacji — wewgtrzna.

3. SPRZALT.
Wykonawca przysgpujacy do prac powinien posiadlaiezizdny sprzt wskazany przez producenta.

4. TRANSPORT.
Platforne schodow dla osob niepetnosprawnych transportéwaodkami transportu zgodnie z instrukcj
producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

Montaz platform schodowej dla oséb niepetnosprawnych wmgka@godnie z instrukgjproducenta.

Montaz elementow naley rozpocza¢ od dokladnego wytrasowania miejsc manta

Spos6b mocowania elementéw powinien zapetvimastateczn&, pewndc i trwatos¢. Elementy mocujce np.
kotwy nalery dobra zaleznie od wielkdci obciazen. Nalezy zwréck uwag; na widciwe wypionowanie i wypo-
ziomowanie elementéw montowanych lub pochyleniedngoz dokumentagjprojektovs. Montaz wykona
zgodnie z zaleceniami producenta.



Dostawa i montaplatformy schodowej oraz pagizenie do instalacji zasitgjej musi by wykonane przez
wyspecjalizowan firme.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT.

Sprawdzenie jakai zgodnie z dokumentagcjechnicza.

6.1. Ogolne zasadkontroli jakasci rob6t podano w STO "Wymagania ogélne”.

6.2. Zakres kontroli

Kontrola robét montau obejmuje:

- sprawdzenie zgoddoi z dokumentaaj

- sprawdzenie jalki materiatow,

- sprawdzenie zgodidoi zakresu robét, prawidtowoi wymiaréw, tolerancji wykonawczych
- sprawdzenie prawidtowoi osadzenia elementéw montowanych,

- sprawdzenie pionowania i poziomowania elementéw pochylenie,

- sprawdzenie il&ci i jakosci zastosowanych elementéw magyjch-kotew

- sprawdzenie czy w czasie maoiianie wysipity zabrudzenia lub uszkodzenia elementow

7. OBMIAR.
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w STO ,Wymagagéne”

8. ODBIOR ROBOT.

Odbidr platformy schodowej dla 0séb niepetnosprastiyykong zgodnie z instrukcjami producentow.

8.1. Ogdlne zasadwpdbioru rob6t podano w STO "Wymagania ogolne".

8.2. Szczegdtowe zasady odbioru:

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentadjuzgodnieniami Zamawiagego, jeeli wszystkie pomiary i bada-
nia daty pozytywne wyniki.

Odbiér powinien by potwierdzony protokotem i powinien zawiéra

- ocere wynikéw bada,

- wykaz wad i usterek ze wskazaniemzigosci ich usungcia.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Warunki ptatndéci beda okreslone w umowie. Ogdlne ustalenia dotyce podstawy platréoi podano w Specy-
fikacji Ogolnej.

10. AKTY PRAWNE | NORMY ORAZ PRZEPISY ZWI AZANE.
Opracowania podane w Specyfikacji Ogolne;.



