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Nazwa i adres inwestycji: ,,Wykonanie instalacji wodociggowej przeciwpozarowej oraz systemu
sygnalizacji pozarowej w budynku WNoZ, ul. Bedzinska 60, Sosnowiec”

Inwestor: Uniwersytet Slaski z siedziba w Katowicach ul. Bankowa 12

1. DANE OGOLNE

1.1. PRZEDMIOT I ZAKRES ROBOT

1.1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (OST) sg wymagania ogélne dotyczace

wykonania i odbioru robét przebudowy instalacji zasilania obwodow ppoz. budynku WNoZ
ul. Bedzinska 60 w Sosnowcu.

Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi podstawe opracowania specyfikacji szczegotowej Ustalenia
zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspolne dla poszczegdlnych grup
robdt objetych szczegdétowymi specyfikacjami technicznymi.

1.1.2. Grupy robot

- Instalacje elektryczne

Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznej 45311100-1,
Roboty w zakresie rozdzielni elektrycznych 45315700-5,

Roboty w zakresie pomiardw instalacji elektrycznych 45310000-3,
Roboty budowlane 45000000-7.

1.1.3. Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

Do Wykonawcy naleza nastgpujace prace:

- transport, sktadowanie materialow i wyrobow,

- usunigcie z terenu budowy zdemontowanych materialéw z rozbiorek,
- udzial w czynnosciach poprzedzajacych odbidr robot,

- zapewnienie gwarancji (czesci i robocizna) w warunkach okreslonych w dokumentach ogdlnych
w tym gwarancji z tytutu dostawy, jezeli taka si¢ nalezy.

1.1.4. Okreslenia podstawowe

W niniejszej specyfikacji technicznej nie wystepuja pojecia i okreslenia nigdzie wczesniej nie
zdefiniowane.

1.1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.



1.1.5.1. Przekazanie placu budowy

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy plac budowy na zasadach i w terminie okreslonym w
dokumentach. Umowy o wykonanie robot, wskaze dostep do wody, energii elektrycznej i sposdb
odprowadzenia sciekow.

1.1.5.2. Organizacji roboét

Przy budowie, oddawaniu do uzytku i utrzymaniu obiektow nalezy stosowac si¢ do unormowan
zawartych w Ustawie z dnia 7 lipca 1994 ,,Prawo budowlane’’ w aktualnie obowiazujacej wersji.

1.1.5.3. Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektows i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajacego
Wykonawcy stanowia cze$¢ Umowy, a wymagania wyszczegdlnione w cho¢by jednym z nich sa
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji. Wszystkie wykonane
roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i ST. Wielkosci okreslone

w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktdrych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw budowli
muszg by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materialy lub roboty nie
beda zgodne z dokumentacja projektowa lub ST i wplynie to na niezadowalajacg jakos¢, to takie
materialy zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.1.5.4. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac sie do przepiséw i normatywow z zakresu ochrony
srodowiska na placu budowy i poza jego terenem. W okresie trwania robdt objetych zakresem umowy
Wykonawca bedzie unikat szkodliwych dziatan, szczegdlnie w zakresie zanieczyszczen powietrza,
wod gruntowych, nadmiernego hatasu i innych szkodliwych dla srodowiska i otoczenia czynnikow
powodowanych dziatalnoscia przy wykonywaniu rob6t budowlanych.

1.1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Materialy tatwopalne beda
sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem o0séb
trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposob trwatly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materialéw na
srodowisko. Materialy, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robot
ich szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Jezeli
Wykonawca uzyl materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami technicznymi,



a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.1.5.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa

i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0séb
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sie, ze wszelkie
koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie i sg
uwzglednione w cenie Umowne;j.

1.1.5.8. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej i samorzadowej, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bedzie w pehni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.

1.2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH
1.2.1. Wymagania ogoélne dotyczace wlasciwosci materialow i wyrobow

Do wykonania robdt okreslonych w pkt 1.2.1. mogag by¢ stosowane wylacznie materialy i wyroby
budowlane dopuszczone do obrotu i powszechnego lub jednostkowego stosowania w budownictwie,
o wlasciwosciach uzytkowych umozliwiajacych prawidlowo zaprojektowanym i wykonanym
obiektom budowlanym spelienie wymagan podstawowych, okreslonych w art. 5 ust. 1 pkt.1 ustawy
Prawo budowlane. Zastosowane materiaty i wyroby powinny by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi
w szczegotowych specyfikacjach technicznych. Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru
szczegdtowe informacje o zrddle produkceji, zakupu wyrobow budowlanych i urzadzen
przewidzianych do realizacji robot, posiadajacych odpowiednie oznakowanie, aprobaty techniczne,
certyfikat na znak bezpieczenstwa, certyfikat zgodnosci, deklaracje zgodnosci z Polska Norma a takze
inne prawnie okreslone dokumenty. Dokumenty stanowiace podstawe wykonania robdt a takze
oswiadczeni dotyczace wyrobow budowlanych jednostkowo zastosowanych w obiekcie budowlanym,
Kierownik budowy ma obowiazek przechowywaé przez okres wykonywania robot budowlanych
bedacych przedmiotem zaméwienia.

1.2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce niezwlocznie usunigte z placu
budowy. W uzasadnionych przypadkach w uzgodnieniu z projektantem oraz Inspektorem nadzoru
Wykonawca moze otrzymac zezwolenie na uzycie materiatow nie odpowiadajacych wymaganiom
okreslonym w dokumentacji projektowej oraz ST pod warunkiem:

-spetnienia tych samych wilasciwosci technicznych,

-przedstawienia zamiennych rozwigzan na pi$mie (dane techniczne, atesty, dopuszczenia do
stosowania, obliczenia zwigzane z wprowadzanymi zmianami, uzyskanie akceptacji projektanta).



1.2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do
robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i wlasciwos¢ do robot

i byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejsca czasowego skladowania materialow
beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru, lub
poza placem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

1.2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze
co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane
dla badan prowadzonych przez Inspektora nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie
moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

1.3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy. Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcey lub wynajety do wykonania
robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Jakikolwiek sprzet, maszyny,
urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow Umowy, zostang przez Inspektora
nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

1.4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkdw transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych materiatow. Liczba
srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym Umowa.
Do ruchu na drogach publicznych, przy transporcie materiatéw lub sprzetu, pojazdy beda spetniaé
wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie
i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych
obciazen na osie nie moga by¢ dopuszczone do ruchu. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na
wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

1.5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
1.5.1. Ogoélne wymagania dotyczace wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jakosé
zastosowanych materiatléw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami ST, Programu Zapewnienia Jakosci (PZJ), projektu organizacji robot oraz poleceniami



Inspektora nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$¢ za doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora nadzoru. Nastepstwa
jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostang,
jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia
Wykonawcey od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢. Decyzje Zamawiajacego dotyczace akceptacji
lub odrzucenia materiatéw i elementdéw robdt beda oparte na wymaganiach sformulowanych

w dokumentach Umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych.
Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

1.5.2. Roboty rozbiérkowe

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia robot rozbiorkowych na podstawie decyzji wydanej
przez wlasciwy organ.

1.6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA JAKOSCI ROBOT
1.6.1. Zasady kontroli jakoSci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petlna kontrole robot i jakosci materiatdéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli. Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z Umowa.

1.6.2. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1.wlasciwe dokumenty wymagane przez Ustawe o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004
(Dz.U. 2013 poz. 898) z pdézniejszymi zmianami lub przez inne przepisy obowiazujace w czasie
stosowania danych wyrobow.

2.dokumenty wymagane przez dokumentacje projektowa.
3.dokumenty wymagane przez ST.

W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Jakiekolwiek materialy, ktore nie spehniaja tych wymagan beda odrzucone z zastrzezeniem pkt 2.4.
niniejszej OST.

1.6.3. Dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza si¢ nastepujace dokumenty:
a)protokoty przekazania terenu budowy,

b)umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi,

c)protokoty odbioru robdt,



Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

1.7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT
1.7.1. Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru robot

Przedmiar robdt zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r.
powinien zawiera¢ zestawienie przewidzianych do wykonania robdt podstawowych w kolejnoscei
technologicznej ich wykonania wraz z ich szczegélowym opisem lub wskazaniem podstaw
ustalajacych szczegolowy opis oraz wskazaniem wiasciwych specyfikacji technicznych wykonania
i odbioru rob6t budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych robot
podstawowych. Obmiar robot dotyczy uméw z wynagrodzeniem kosztorysowym Wykonawcy.

Obmiar robot bedzie okreslal faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robét dokonuje Wykonawca

po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaru,
co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiardw.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robot lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Bledne dane
zostang poprawione wg instrukcji Inspektora nadzoru na pismie. Obmiar gotowych robdt bedzie
przeprowadzony z czesto$cig wymagang do celu platnosci na rzecz Wykonawey w czasie okreslonym
w Kontrakcie.

1.7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materialow

Zasady okreslania obmiaréw robot i materialow zgodnie z zasadami okreslonymi w KNR wlasciwych
dla danych rodzajoéw robot.

1.8. ODBIOR ROBOT
1.8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a)odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b)odbiorowi czgsciowemu,

c)odbiorowi ostatecznemu,

d)odbiorowi pogwarancyjnemu.

1.8.2. Odbior czesciowy i odbidr etapowy
1.8.2.1. Odbiér czesciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje si¢ wg zasad stosowanych przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot dokonuje
Inspektor nadzoru inwestorskiego przy udziale Projektanta.



1.8.3. Odbior ostateczny robot
1.8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci. Odbioru ostatecznego robot dokona Inspektor nadzoru przy udziale
Zamawiajacego, Projektanta i Wykonawcy. Inspektor nadzoru odbierajac roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikdw badan i pomiarow, ocenie wizualne;j
oraz zgodnos$ci wykonania robot z dokumentacja projektowa i ST. Wszystkie zarzadzone przez
Inspektora nadzoru roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupehiajacych wyznaczy
Inspektor nadzoru.

1.8.4. Odbioér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym i rekojmi. Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0Odbidr ostateczny robot”.

1.9. PODSTAWA PLATNOSCI
1.9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla robot wycenionych ryczaltowo podstawa ptatnosci jest
warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajacego. Cena jednostkowa
pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji
projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczaltowe robot beda obejmowac:

. robocizne bezposrednig wraz z narzutami,

. wartos¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow
i transportu na teren budowy,

. warto$¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

. koszty posrednie, zysk kalkulacyjny,

. podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
1.9.2. Warunki Umowy i wymagania ogélne OST

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw Umowy i wymagan ogdlnych zawartych w niniejszej
OST obejmuje wszystkie warunki okreslone w wymienionych. dokumentach, a nie wyszczegdlnione
w kosztorysie.
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1.10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 1994r. Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi
zmianami oraz przepisami z nig zwigzanymi)Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej
Polskiej z dnia 2 pazdziernika 2013 r. w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu ustawy — Prawo
budowlane (Dz.U. 2013 poz. 1409)

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002r. w sprawie dziennika budowy montazu
i rozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy
i ochrony zdrowia (Dz.U. 2004 nr 198 poz. 2042).

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa pracy
i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U. z 2003r.Nr 47, poz. 401)

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r w sprawie szczegdétowego zakresu
i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych
oraz programu funkcjonalno-uzytkowego. (Dz.U. 2013 poz. 1129, tekst jednolity)

5. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. (Dz. U. 120,
poz. 1126)

6. ,,Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych” Arkady, Warszawa
1997

7. Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 (Dz.U. 2013 poz. 898)
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2. INSTALACJE ELEKTRYCZNE

2.1.2. Zakres robét objetych ST

Roboty, ktérych specyfikacja (ST), obejmuje wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu :
- przygotowanie pola SZR2 do wspdtpracy z rozdzielnica RPP,

- przygotowanie uktadu SZR 3P do nowych warunkéw pracy,

- montaz rozdzielnicy RPP wraz z niezbednym osprzetem,

- przygotowanie podloza pod pozarowe trasy kablowe E90,

- montaz nowych przewoddéw elektrycznych na trasach pozarowych E90,

- dostawa i montaz zestawow hydroforowych zgodnie z DTR producenta,

- montaz prefabrykowanej rozdzielnicy TP,

- wykonanie instalacji ekwipotencjalizacji,

- wyniesienie sygnalizacji automatyki zestawdw hydroforowych na poziom parteru,

do ktérych wykonania zostang uzyte materiaty odpowiadajace wymaganiom norm lub aprobat
technicznych.

2.1.3. Okreslenia podstawowe

Uzyte w niniejszej ST sa zgodne z ustawa Prawo budowlane, rozporzadzeniami wykonawczymi do tej
ustawy, nomenklatura Polskich Norm i aprobat technicznych.

2.1.4. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST ,,Wymagania ogdlne”
2.2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST
»Wymagania ogolne”

2.2.1 Przewody elektroenergetyczne
Przewody typu (N)HXH FE180/E90 5x120 mm?
Przewody typu (N)HXH FE180/E90 5x50mm?
Przewody typu (N)HXH FE180/E90 5x16mm?
Przewody typu (N)HXH FE180/E90 5x10mm?
Przewody typu (N)HXH FE180/E90 5x6mm?
Przewody typu (N)HXH FE180/E90 5x4mm?

Przewody typu (N)HXH FE180/E90 5x2,5mm?
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Przewody typu (N)HXH FE180/E90 3x2,5 mm?
Przewody typu HDGs 2x1,5 mm?

Przewody typu LGs 1x50 mm?

Przewody typu LGY 1x6 mm?

Przewody typu LGY 1x4 mm?

Przewody typu YKSY 3x1,5 mm?

2.3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,,Wymagania ogolne”.

2.3.1. Sprzet do wykonywania instalacji elektrycznych
Roboty nalezy wykonywac przy uzyciu drobnego sprzetu budowlanego i elektronarzedzi.
2.4. TRANSPORT

Ogblne wymagania dotyczace transportu podane sa w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.Srodki
i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu materiatéw,
niezbednych do wykonywania danego rodzaju robét.

2.5. WYKONANIE ROBOT
Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST ,,wymagania Ogdlne” pkt.5.
2.5.1. Wymagania dotyczace wykonania roboét

Przewody i kable stosowane w instalacjach elektrycznych o$wietleniowych i sitowych

wewnetrznych musza by¢ dostosowane do uktadu sieci TN-S o napieciu znamionowym 400/230V
pradu przemiennego i czestotliwosci 50 Hz.

Z}acza instalacji elektrycznej budynkéw, musza umozliwiaé odlgczenie instalacji od sieci

zasilajacych i by¢ usytuowane w miejscu dostepnym dla dozoru i obstugi oraz zabezpieczone przed
uszkodzeniami, wplywami atmosferycznymi a takze ingerencja osob niepowotanych. Stosowac
w obwodach oddzielny przewod ochronny (PE) i neutralny (N). W przypadku zmiany uktadu sieci na
TN-S nalezy oba przewody rozdzielic. Jako s$rodek uzupeiniajacej dodatkowej ochrony
przeciwporazeniowej nalezy zastosowaé zerowanie ochronne. W obwodach odbiorczych instalacjach
elektrycznych oswietleniowych i sitowych wewnetrznych nalezy stosowa¢ wylaczniki nadmiarowe :

* 0 pradach znamionowych dobranych do wielkosci odbiornikdw,

» wymaganej zdolnosci wylaczeniowej w stanach zwaré,

* charakterystyce czasowo-pradowe;j:

- typu B dla zabezpieczenia obwodow instalacyjnych

W instalacjach elektrycznych oswietleniowych i silowych wewnetrznych stosowaé potaczenia
wyréwnawcze gldwne i miejscowe, taczace przewody ochronne z czesciami przewodzacymi innych
instalacji i konstrukcji budynku. Stosowa¢ zasade prowadzenia tras przewodow elektrycznych
w liniach prostych, réwnoleglych do krawedzi $cian i stropow. Zyly przewodéw i kabli w instalacjach
elektrycznych oswietleniowych i sitowych wewnetrznych musza by¢é wykonane wylacznie z miedzi.
Prowadzenie instalacji i rozmieszczenie urzadzen elektrycznych w budynkach powinno zapewniac

13



bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami w zakresie okreslonych odleglosci i ich wzajemnego sytuowania
nalezy zapewni¢ réwnomierne obciazenie faz linii zasilajacych przez odpowiednie przylaczanie
odbiorow 1-fazowych. Tablice rozdzielcze nalezy zabezpieczy¢ przed dostgpem osdb niepowotanych.
Mocowanie puszek w sianach i gniazd wtyczkowych w puszkach powinno zapewnia¢ niezbgdna
wytrzymatos¢ na wyciaganie wtyczki z gniazda. Wylaczniki nalezy instalowaé w sposob nie kolidujacy
Z wyposazeniem pomieszczenia. Warto$¢ rezystancji izolacji kabla okresli¢ w temperaturze 20 °C i
wyrazi¢ w Q/km.

2.5.2. Ustalenie miejsc przej$¢ przez Sciany.

Wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez $ciany (wewnatrz budynku) musza by¢
chronione przed uszkodzeniami, Jako ostony przed uszkodzeniem mechanicznym mozna stosowac rury
z tworzyw sztucznych. Przejscia kabli przez sciany wewngtrzne i stropy budynku nalezy uszczelnic¢
materialem  niepalnym o odpornosci ogniowej nie mniejszej niz  pomieszczenie,
w ktorym zostato zastosowane.

2.5.3. Roboty instalacyjne - montazowe -wymagania ogé6lne

Prowadzenie instalacji i rozmieszczenie urzadzen elektrycznych w budynku powinno zapewniac
bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami w zakresie odleglosci i ich wzajemnego usytuowania.

2.5.4. Osadzanie puszek

- w strefie pozarowej kable faczy¢ odpowiednimi puszkami o klasyfikacji nie mniejszej niz
klasyfikacja kabla.

2.5.5. Przygotowanie koncow zyl i lgczenie przewodow

W instalacjach elektrycznych wnetrzowych laczenia przewoddéw nalezy wykonywaé w sprzecie
i osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowac potaczen skrecanych. W przypadku
gdy odbiorniki elektryczne maja wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz przewody, a samo ich
przylaczenie do instalacji nie zostalo opracowane w projekcie, sposob przylaczenia nalezy uzgodnié
z projektantem Iub kompetentnym przedstawicielem inwestora. Przewody musza by¢ ulozone
swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciggi i dodatkowe naprezenia. Do danego zacisku nalezy
przylacza¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i w liczbie, do jakich zacisk ten jest
przystosowany. W przypadku stosowania zaciskow, do ktorych przewody sa przylaczane za pomoca
oczek, pomiedzy oczkiem a nakretka oraz pomigdzy oczkami powinny znajdowaé sie podkladki
metalowe, zabezpieczone przed korozja w sposob umozliwiajacy przeptyw pradu. Dlugosc
odizolowanej zyly przewodu powinna zapewnia¢ prawidlowe przylaczenie, zdejmowanie izolacji
i oczyszczenie przewodu nie moze powodowaé uszkodzen mechanicznych. W przypadku stosowania
zyl ocynowanych proces czyszczenia nie powinien uszkadza¢ warstwy cyny. Konce przewodow
miedzianych z zylami wielominutowymi (linek) powinny by¢ zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami
lub ocynowane (zaleca si¢ stosowanie tulejek zamiast cynowania).

2.5.6. Podejscia do odbiornikéw

Podejscia instalacji elektrycznych do odbiornikéw nalezy wykonaé¢ w miejscach bezkolizyjnych,
bezpiecznych oraz w sposéb estetyczny.

2.5.7. Przylaczanie odbiornikéw
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Miejsca polaczen zyl przewoddéw z zaciskami odbiornikdw powinny by¢ dokladnie oczyszczone.
Samo polaczenie musi by¢ wykonane w sposob pewny pod wzgledem elektrycznym i mechanicznym
oraz zabezpieczone przed oslabieniem sity docisku i korozja. Bez wzgledu na rodzaj instalacji,
przylaczenia odbiornikow sa wykonywane w zasadzie jednakowo, z tym ze dziela si¢ na dwa rodzaje:
- przytaczenia sztywne,

- przylaczenia elastyczne.

Przylaczenia sztywne nalezy wykonywa¢ w rurach sztywnych wprowadzonych bezposrednio do
odbiornikow oraz przewodami kabelkowymi i kablami. Wykonuje si¢ je do odbiornikéw stalych
,zamocowanych do podtoza i nie ulegajgcym zadnym przesunieciom. Przylaczenia elastyczne stosuje
sie, gdy odbiorniki sg narazone na drgania o duzej amplitudzie lub przystosowane sa do przesunigc i
przemieszczen. Przylaczenia te nalezy wykonywac:

- przewodami izolowanymi wielozytlowymi gietkimi lub oponowymi,

- przewodami izolowanymi jednozylowymi gietkimi w rurach elastycznych,

- przewodami izolowanymi wielozytlowymi gietkimi lub oponowymi w rurach elastycznych.
Przewody wychodzace z rur powinny by¢ zabezpieczone przed mechanicznymi uszkodzeniami izolacji,
np. Przez zalozenie tulejek izolacyjnych. W miejscach narazonych na uszkodzenia mechaniczne
przewody doprowadzane do odbiornikow musza by¢ chronione.

2.6. Montaz przewodow i osprzetu
2.6.1. Ukladanie przewodo6w i kabli
Wymagania ogoélne dotyczace robot

Wszystkie przewody kabelkowe na obu koncach musza by¢é oznaczone zgodnie z adresami
umieszczonymi na licie adresowej. Kazde przej$cie przewoddéw kabelkowych przez $ciany musi by¢
zabezpieczone rura ostonowa lub odpowiednio obudowane. Trasy przewoddéw kabelkowych sposob
utozenia w kazdym przypadku muszg zapewnia¢ latwos¢ ich wymiany. Minimalny przekrdj zyt
przewodzacych przewodow kabelkowych dla obwodow oswietleniowych1,5 mm?2 Cu, obwodow gniazd
wtykowych i obwodéw silowych 2.5mm2 Cu. Poziom izolacji przewodow kabelkowych -
750V.Wszystkie przewody kabelkowe muszg mie¢ zyly przewodzace wykonane z miedzi, by¢
oznakowane przez producenta (marka), posiada¢ kolorystyke izolacji roboczej zytl zgodna
Z wymaganiami t.j.

- przewdd ochronny PE - kolor zéttozielony

- przewdd neutralny N - kolor niebieski

- przewody fazowe LI, L2, .3 odpowiednio kolor siwy, brazowy, czarny

Zasady dotyczgce temperatur Okreslaja one mianowicie stosowne temperatury do ukladania instalacji
(>-10°C), pracy tras kablowych (> -20°C); maksymalnej dopuszczalnej dla zyt roboczych (na poziomie
85°C) oraz przy zwarciu (na poziomie 250°C).Zasady dotyczace zgodnosci klasyfikacji poszczegdInych
elementéw instalacji.

- do instalacji nalezy dobiera¢ kable o wilasciwej, minimalnej wymaganej klasyfikacji oraz $cisle
przestrzegac zalecen producentow kabli; kable takie powinny mie¢ odpowiednie parametry elektryczne
i transmisyjne; kable o Kklasyfikacji E90 powinny ponad to mie¢ certyfikaty VDE;
- kable przeznaczone gléwnie do stosowania wewnatrz budynku w warunkach suchych i wilgotnych
mozna réwniez stosowa¢ na zewnatrz, lecz nie bezposrednio w ziemi lub wodzie;
- pozostale, poza kablami, elementy tras kablowych (takie jak puszki taczeniowe, przepusty w Scianach
itp.), nalezy dobiera¢ w klasyfikacji nie nizszej niz klasyfikacja kabla, co réwniez powinno by¢
potwierdzone raportami badan i certyfikatami; doboru tych elementéw nalezy dokonywa¢ w oparciu o
wymiary, obcigzenia mechaniczne oraz odleglosci mocowania;

Zasady dotyczace prowadzenia i podtozy tras kablowych

- trasy kablowe nalezy montowac¢ na podtozach o klasyfikacji nie nizszej niz klasyfikacja kabla (30 lub
90 minut); podaje si¢, ze optymalnym podlozem do prowadzania tras kablowych z podtrzymaniem
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funkcji jest beton minimum klasy B25 lub wrecz kamien naturalny; istotne sa rowniez minimalne
wymiary $cian oraz filaréw zelbetonowych obiektu;

- jesli powyzsze wymagania dotyczace podloza nie moga by¢ ze wzgledow konstrukcyjnych
zapewnione, nalezy dodatkowo zastosowac instalacje¢ tryskaczowa, przy czym samg trase kablowa
nalezy zawsze prowadzi¢ ponizej tej instalacji (poniewaz izolacja kabli podczas pozaru nie jest
szczelna);

- do podtoza betonowego mozna stosowaé kotwy rozporowe w uprzednio wywierconych otworach lub
tez, przy matych obcigzeniach, mozna stosowa¢ metode szybkiego montazu;

- ze wzgledu na dodatnie wyniki testow, kable mozna takze prowadzi¢ w tynku tradycyjnym uktadanym
na $cianach ceglanych lub z pustakdw;

- trasy kablowe nalezy prowadzi¢ w sposdb nie zagrazajacy obnizeniu funkcji trasy podczas pozaru
(takich jak np. spadajace elementy budowlane, instalacje zagrozone wybuchem, dylatacje itp.);
- kable nalezy uklada¢ z zapasem kompensujacym ugiecie sufitu oraz ugiecie konstrukcji i elementow
wsporczych;

- kable nalezy uktada¢ luzno, zachowujgc stosowne zapasy, przy czym srednice pojedynczych
uchwytdéw nalezy dobra¢ co najmniej o jeden rzad wigksza niz srednica rzeczywista kabla; unikaé takze
trzeba uchwytéw z ostrymi krawedziami, poniewaz moze to spowodowaé blokowanie przesuwu kabla
lub uszkodzenie izolacji

- przy prowadzeniu trasy w pionie, kable nalezy montowa¢ do konstrukcji drabin lub koryt co ok. 300
mm, a co 3,5 metra dodatkowo nalezy wykonaé zapas kompensacyjny (zgodnie z DIN 4102-12), ktory
zabezpieczy trase przed osuwaniem si¢ w przypadku pozaru; alternatywnie mozna zastosowac
ognioodporny przepust lub specjalne testowane skrzynki mocujace;

- zaleca sig, aby promien zginania trasy kablowej, byt wiekszy niz 10-cio krotno$¢ zewnetrznej srednica
kabla, a dla kabli w wykonaniu MICA wigkszy nawet niz 15-to krotnos¢ tej srednicy; Na koncu nalezy
z calg moca zaznaczy¢, iz wykonawca przeciwpozarowej trasy kablowej powinien stosownie
oznakowaé caly system oraz wystawi¢ Swiadectwo Zgodnosci. Inwestor powinien takze sprawdzi¢
certyfikat wykonawcy, poniewaz jedynie certyfikat wystawiony przez akredytowang jednostke
badawcza daje gwarancje zgodnosci stosowanych wyrobow z okreslong normg, a w konsekwencji
zapewnia wlasciwe bezpieczenstwo obiektu.

2.6.2. Wspornik pod korytka

Wspornik wykonany w formie ksztaltownika z blachy stalowej ocynkowanej, przystosowany
do montazu bocznego lub goérnego, przez przykrecenie do $ciany, stropu lub konstrukeji stalowej badz
zelbetowej.
Zasadnicze czynnosci przy wykonywaniu robét:

e Oznaczenie miejsca osadzenia wspornikdw

e  Wykonanie Slepych otworéw w podlozu ($ciany, stropy) lub konstrukeji

e Przygotowanie i skompletowanie elementow mocujacych — srub z kotkami

rozporowymi lub $rub z nakretkami
e Osadzenie wspornika na przygotowanym podtozu i przykrecenie

Wymagania dodatkowe dotyczace robot:
e Stosowaé wylacznie standardowe wsporniki pod korytka — wg dostawcy korytek
o  Wszystkie elementy musza by¢ ocynkowane.
e Dla instalacji zasilajacych odbiory p.poz. stosowaé kompletne systemy o odporno$ci ogniowej
E90.

2.6.3.Korytka kablowe

Korytka kablowe z blachy stalowej ocynkowane, perforowane.
Zasadnicze czynnosci przy wykonywaniu robot:
e  Wytrasowanie miejsc pod montaz konstrukcji wsporczych
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Zamocowanie konstrukcji wsporczych do podtoza
Ulozenie elementow korytek na konstrukcjach wsporczych
Przykrecenie korytek

Zamocowanie tukdéw z gotowych elementow

Skrecenie elementow pomigdzy soba przy uzyciu ztaczek

Wymagania dodatkowe dotyczace robot:

e Korytka w ciggach poziomych mocowa¢ do wspornikow ztaczkami roztacznymi
w odlegtosciach nie wiekszych niz 2m

e Korytka musza by¢ przykryte pokrywa

e Ciagi pionowe korytek musza by¢ mocowane do podtoza w odleglosciach nie wigkszych
niz 0,75m

e  Wszystkie ciagi korytek muszg by¢ uziemione
Wszystkie elementy korytek musza by¢ ocynkowane

e Dila instalacji zasilajacych odbiory p.poz. stosowac kompletne systemy o odpornosci
ogniowej E90.

2.6.4.Uchwyty do mocowania przewodow kabelkowych i rur instalacyjnych

Uchwyty z tworzywa sztucznego, niepalnego do przykrecania wraz z akcesoriami mocujgcymi do

podtoza.
Zasadnicze czynnosci przy wykonywaniu robot:
e Oznaczenie miejsc osadzenia uchwytow
Wykonanie otworéw w podlozu
Osadzenie elementu mocujacego
Zamocowanie uchwytéw do mocowania przewoddéw do podtoza
Dla instalacji zasilajacych odbiory p.poz. stosowaé kompletne systemy o odpornosci
ogniowej E90.

2.6.5.Ukladanie przewodow

A — Ukladanie przewodow kabelkowych i kabli w korytkach

Przewody kabelkowe 750V i kable elektroenergetyczne 1kV, wielozylowe o zylach
miedzianych, izolacji i powloce PCW. Zasadnicze czynnoS$ci przy wykonywaniu robot:
e Rozwinigcie przewodu
Sprawdzenie ciaglosci zyt i opornosci izolacji
Odmierzenie i cigcie
Wprowadzenie koncow przewodow do puszek lub rozgaleznikow
Ulozenie przewodow w korytkach i na drabinkach
Umocowanie przewodéw do korytka
Oznaczenie przewodow kabelkowych na obu koncach zgodnie z adresami umieszczonymi
na liscie adresowe;j

e Zabezpieczenie przejscia przewodow kabelkowych przez stropy i Sciany rurami ostonowymi

lub odpowiednig obudowa
e Ulozenie przewodow w sposob umozliwiajacy tatwos¢ ich wymiany

B — Ukladanie przewoddéw kabelkowych i kabli na uchwytach

Przewody kabelkowe na napigcie 750V i kable elektroenergetyczne 1kV, wielozytowe o
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zylach miedzianych, izolacji i powloce PCW.
Zasadnicze czynnosci przy wykonywaniu robot:
e Rozwinigcie przewodu
Sprawdzenie ciaglosci zyt i opornosci izolacji
Odmierzenie i cigcie
Wprowadzenie koncow przewodow do puszek lub rozgaleznikow
Zamocowanie przewodu na uchwytach
Oznaczenie przewodow kabelkowych na obu koncach zgodnie z adresami umieszczonymi
na liscie adresowe;j
Zabezpieczenie przejscia przewodow kabelkowych przez stropy i Sciany rurami ostonowymi
lub odpowiednia obudowa
Ulozenie przewodow w sposdb umozliwiajacy tatwos¢ ich wymiany

E — Wymagania dodatkowe dotyczace robdt

Kazde przejscie przewoddw kabelkowych przez stropy i Sciany musi by¢ zabezpieczone
rurg ostonowa lub odpowiednio obudowane.

Dla instalacji zasilajacych odbiory p.poz. stosowaé kompletne systemy o odpornosci
ogniowej E90.

Minimalny przekroj zyt przewodzacych przewodow kabelkowych dla obwodow
oswietleniowych 1,5mm2 Cu, dla obwoddéw gniazd wtyczkowych i obwoddw sitowych
2,5mm2 Cu.

Wszystkie przewody kabelkowe musza mie¢ zyly przewodzace wykonane z miedzi, by¢
oznakowane przez producenta (marka), posiadac kolorystyke izolacji roboczej zyt zgodna z
wymaganiami, tj.:

- przewdd neutralny N — kolor niebieski

- przewdd ochronny PE — kolor z6tto-zielony

- przewody fazowe LI, L2, L3 odpowiednio kolor siwy, brazowy, czarny

2.9. Montaz rozdzielnic

e Rozdzielnie nalezy wyposaza¢ zgodnie z projektem oraz instrukcjg montazowa producenta
obudowy,

e Przed montazem aparatury nalezy w obudowie powierci¢ niezbedne otwory (jesli jest to
wymagane) a po wierceniu dokladnie wyczyscic i zabezpieczy¢ krawedzie,

e Aparaty mocowaé zgodnie z instrukcja producenta,

e Polaczenia wewngtrzne w rozdzielnicy musza by¢ wykonane z uzyciem szyn, grzebieniowych
oraz fabrycznych mostkdéw taczeniowych,

e Na aparatach wykona¢ opisy adresowe i zalaczy¢ schemat rozdzielnicy,

2.10. Ochrona od porazen, polaczenia wyréwnawcze

Wszystkie tablice elektryczne winny by¢ wyposazone w szyny ochronne PE i neutralne N z zaciskami
wielokrotnymi. Zaciski N nalezy potaczy¢ z zaciskami ochronnymi PE. W przypadku zamiany sieci na
TN-S zaciski PEN nalezy rozdzieli¢ na PE i N. Przewody PE polaczy¢ ze stykami ochronnymi,
z konstrukcjami wsporczymi zlacza energetycznego i tablicy oraz z zaciskami ochronnymi opraw
(w przypadku braku — z zaciskiem zlaczki swiecznikowej). Przewod PE ma mie¢ izolacje w kolorze
z6tto-zielonym natomiast N w niebieskim.

2.11 . Badania i pomiary

Zasadnicze czynno$ci przy wykonywaniu badan i pomiaréw
e Badania i pomiary instalacji o§wietleniowej,
e Sprawdzenie ciagtosci zyt przewodow,
e Sprawdzenie poprawnosci potaczen,
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e Sprawdzenie adreséw przewoddw kabelkowych z listwa adresowa,
e Pomiar rezystancji izolacji przewodow,
e Badanie wylacznikéw ochronnych réznicowopradowych,

Wymagania dodatkowe dotyczace badan i pomiaréw
e 7 wykonanych badan i pomiaréw oraz dokonaniu oceny ich wynikow musza by¢ sporzadzone
raporty
e Badania i pomiary powinna wykonywac uprawniona osoba/pracownik laboratorium.
Wszystkie przyrzady pomiarowe uzyte do badan i pomiarow musza posiadaé aktualne
Swiadectwa wzorcowania i oznaczony status metrologiczny. Dane identyfikujace przyrzad
pomiarowy musza by¢ zamieszczone w raporcie (protokole) z badan i pomiaréw.

Calos¢ instalacji powinna by¢ tak dobrana i zamontowana, aby:

e Przy najwyzszej temperaturze otoczenia w warunkach normalnej eksploatacji nie zostata
przekroczona temperatura graniczna;

e  Skutki wynikajace z przedostawania si¢ obcych ciat stalych, w tym pytow, byty
zminimalizowane;

e (Czesci podatne na niszczace dziatanie substancji powodujacych korozje i zanieczyszczenie
byly odpowiedni zabezpieczone;

e Elementy wykonane z materiatdéw mogacych powodowa¢ wzajemne niszczenie nie stykaty
si¢, o ile nie zastosowano odpowiednich srodkow zapobiegajacych skutkom takiego
zetknigcia;

e  Wszelkie uszkodzenia powodowane przez narazenia mechaniczne byly zminimalizowane;

e Zminimalizowa¢ ryzyko rozprzestrzeniania si¢ ognia;

2.11.1.Roboty towarzyszace robotom elektrycznym

Przejscia przez Sciany i uszczelnienia

Wszystkie przejscia instalacyjne przez Sciany i stropy oddzielenia przeciwpozarowego
uszczelni¢ do odpowiedniej klasy.

Uszczelnienia wykonywac¢ zgodnie z instrukcja producenta. Zaprawe naktada¢ przy pomocy
kielni. Zaprawa uszczelniajaca nadaje si¢ do malowania.

Po zakonczeniu prac i sprawdzeniu uszczelnienia kazdy przepust oznaczy¢ tabliczka
znamionowa z oznaczeniem typu aprobaty technicznej, daty wykonania i osoby wykonujacej
uszczelnienie.

Dostawa i montaz zestawow hydroforowych

Zestawy hydroforowe nalezy ustawic¢ na réwnej powierzchni (o wystarczajgcej nosnosci).
Standardowo wyposazenie obejmuje cokdl montazowy o wysokosci 100 mm do prowadzenia kabla.

2.12. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w OST ,,Wymagania ogo6lne”.

2.12.1. Badania w czasie wykonywania robot
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Dostarczone na plac budowy materialy nalezy kontrolowaé¢ pod wzgledem ich jakosci. Zasady
dokonywania takiej kontroli powinien ustali¢ kierownik budowy w porozumieniu z Inspektorem
nadzoru. Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu, czy dostarczone materialy i wyroby maja
zaswiadczenia o jakosci wystawione przez producenta oraz na sprawdzeniu wlasciwosci technicznych
dostarczonego wyrobu na podstawie tzw. badan doraznych. Wyniki badan materiatdw powinny by¢
wpisywane do dziennika budowy akceptowane przez Inspektora budowy.

2.13. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST ,,Wymagania ogdlne.
2.13.1. Jednostka i zasady obmiarowania

Jednostkami obmiaru wykonanych robdt na podstawie dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznej pomiaru w terenie sa:

m — z doktadnos$cia do 0,01 jednostki wykonanych robét
m?2 — z doktadnoscig do 0,01 jednostki wykonanych robot
m3 — z doktadnoscia do 0,01 jednostki wykonanych robot
szt. — z doktadnoscia do 1 jednostki wykonanych robot

kpl — z doktadnoscig do 1 jednostki wykonanych robot

t — z doktadnoscia do 0,001 jednostki wykonanych robot
kg — z doktadnoscig do 0,01 jednostki wykonanych robdt
otw. — z doktadnoscia do 1 jednostki wykonanych robdt
elem. — z doktadnoscig do 1 jednostki wykonanych robot
pomiar — z doktadnoscia do 1 jednostki wykonanych robot
odcinek — z doktadnoscia do 1 jednostki wykonanych robot
2.14. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w OST ,,Wymagania ogolne”.
2.14.1. Odbior

Przy robotach elektrycznych nalezy przed zasadniczymi odbiorami stosowac rowniez odbiory
dodatkowe, miedzyoperacyjne i czgsciowe, ktorych gtéwnym celem jest osiagniecie wysokiej jakosci
robot. Odbiory migdzyoperacyjne:

- Odbiér migedzyoperacyjny jest to odbidr zakonczonego etapu robot majacego istotny wptyw na
prawidlowe wykonanie dalszych robdt,

- Odbioru migdzyoperacyjnego dokonuje kierownik robét przy udziale majstréw i brygadzistow, ktorzy
uczestniczyli w wykonawstwie danego rodzaju robdt oraz ewentualnie przedstawiciel Zamawiajacego
lub Inwestora i inne osoby, ktérych udzial w komisji odbiorczej jest celowy,
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- Z kazdego dokonanego odbioru powinien by¢ sporzadzony protokot podpisany przez wszystkich
cztonkéw komisji, zawierajacy ocene wykonanych robdt i ewentualne zalecenia, ktore powinny by¢
wykonane przed podjeciem dalszych prac. Odbioér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie
dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek, bez koniecznosci
hamowania ogélnego postepu robot. Z dokonanego odbioru nalezy spisa¢ protokol, w ktérym powinny
by¢ wymienione ewentualne wykryte wady (usterki) oraz okreslone terminy ich usunigcia. Proby
montazowe i pomiary sprawdzajace,

- Po zakonczeniu montazu instalacji, a przed zgloszeniem do odbioru koncowego nalezy przeprowadzic¢
proby montazowe ,obejmujgce badania i pomiary sprawdzajace. Sprawdzanie powinno by¢ wykonane
przez osob¢ wykwalifikowana i kompetentng w zakresie sprawdzania. W czasie sprawdzania i
wykonywania préb nalezy zastosowac srodki ostroznosci w celu zapewnienia bezpieczenstwa osob i
unikniecia uszkodzen mienia i zainstalowanego wyposazenia. Z prob montazowych nalezy sporzadzic¢
protokoty,

- Przed przystapieniem do prob i po odlaczeniu zasilania instalacji nalezy przeprowadzi¢ ogledziny,
ktére majg na celu potwierdzenie, ze zainstalowane na stale urzadzenia elektryczne spehniaja
wymagania dotyczace bezpieczenstwa podane w odpowiednich normach wyrobu, zostaly prawidlowo
dobrane i zainstalowane oraz nie maja widocznych uszkodzen wptywajacych na pogorszenie
bezpieczenstwa. W szczegdlnosci sprawdzi¢ nalezy:

- sprawdzi¢ zgodnos¢ wykonanych dokumentacja projektowa, warunkami technicznymi wykonania,
normami i przepisami;

- dokona¢ préb i odbioru instalacji wlaczonej pod napiecie;
- sprawdzi¢ kompletnos¢ oraz jakos¢ wykonanych robot i funkcjonowanie urzadzen;

- sprawdzi¢ udokumentowanie jakosci wykonanych robét (instalacji) odpowiednimi protokotami préb
montazowych;

Zamawiajacego i Wykonawcy oraz osoby biorace udziat w czynnosciach odbioru. Protokot powinien
zawierac ustalenia poczynione w trakcie odbioru, stwierdzone ewentualne wady i usterki oraz
uzgodnione terminy ich usuniecia. W przypadku stwierdzenia przez komisje¢, ze jakos¢ wykonanych
robot w poszczegolnych elementach nieznacznie odbiega od jakosci wymaganej i nie ma to wiekszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i na bezpieczenstwo ruchu, wowczas komisja dokona
odbioru, dokonujac odpowiednich potracen, przyjmujac, iz warto$¢ wykonanych robot jest
pomniejszona w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach kontraktowych.

2.15. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogodlne zasady dotyczace podstaw platnosci podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
2.16. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Przywotane normy (stosowa¢ w aktualnie obowigzujacej wersji):

PN-IEC 60364-4-42:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami oddzialywania cieplnego.

PN-IEC 60364-4-43:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przetezeniowym.
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PN-IEC 60364-4-45:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed obnizeniem napigcia.

PN-HD 60364-5-51:2011 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Czes$¢ 5-51. Dobor
i montaz wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogdlne.

PN-HD 60364-5-52:2011 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Czes$¢ 5-52. Dobor
i montaz wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Obciazalnosci pradowe
dlugotrwate przewodow.

PN-HD 60364-5-559 : 2010 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Czesé 5-55. Dobor
i montaz wyposazenia elektrycznego. Inne wyposazenie. Sekcja 559:
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