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Cz. I – Ręczny odbiornik GNSS RTK (2 szt.) 

Producent: …………………………………………………………………… 

Nazwa/Typ:  …………………………………………………………………… 

Kraj pochodzenia:  …………………………………………………………………… 

Rok produkcji:  …………………………………………………………………… 

 

Lp. Parametry minimalne i/lub wymagane właściwości Parametry oferowanego urządzenia 

1.  240 równoległych kanałów GNSS  

2.  

Odbiór sygnałów satelitarnych: 

 GPS L1C/A, L1P(Y), L2P(Y), L2C 

 GLONASS L1C/A, L2C/A 

 BeiDou B1 (phase 2), B2 

 Galileo E1, E5b 

 QZSS L1C/A, L2C, L1SAIF 

 SBAS L1C/A 

 L-Band 

 

3.  

Możliwość inicjalizacji odbiornika i wykonywania pomiarów 

przy użyciu dowolnie wybranej konstelacji satelitarnej,  

tj. w trybie tylko-GPS, tylko-GLONASS i tylko BeiDou 

 

4.  

Możliwość dowolnego łączenia sygnałów z różnych konstelacji 

satelitarnych, tj. pracy np. w trybie GLONASS+BeiDou (pełna 

niezależność od systemu GPS) 

 



Załącznik 2 do SIWZ DZP.381.088.2019.DW – Opis przedmiotu zamówienia 

str. 2 
 

5.  Kompatybilność z systemem ASG-EUPOS  

6.  

Minimalne dokładności pomiaru: 

 z użyciem korekt SBAS: < 50 cm (HRMS) 

 w trybie DGPS: 25 cm + 1 ppm (HRMS) 

 w trybie RTK: 10 mm + 1 ppm (HRMS),  

15 mm + 1 ppm (VRMS) 

 w trybie statycznym: 3 mm + 0,5 ppm (HRMS),  

3,5 mm + 0,5 ppm (VRMS) 

 w trybie statycznym wysokiej precyzji: 

 3 mm + 0,1 ppm (HRMS), 3,5 mm + 0,5 ppm (VRMS), 

 

7.  
Obsługa formatów danych korekcyjnych: RTCM 2.3, 3.1 i 3.2 

(MSM), CMR i CMR+ 
 

8.  Możliwość pracy w sieciach RTK (VRS, FKP, MAC)  

9.  Zasięg inicjalizacji RTK: > 40 km  

10.  Temperatura pracy: od -20°C do +65°C  

11.  Temperatura przechowywania: od -30°C do +70°C  

12.  
Wymienna bateria. Czas pracy na jednej baterii:  

min. 8 godzin w trybie RTK w temp. 20°C 
 

13.  Odporność na pył wodę – spełnianie normy IP67  

14.  
Odporność na upadek z wysokości 1,2 m  

na twardą powierzchnię 
 

15.  
Odporność na wstrząsy i wibracje – spełnienie normy  

MIL-STD-810F (procedury 514.5C-17 oraz 516.5-10) 
 

16.  Waga: maksymalnie 900 g  

17.  
Wymiary (długość x szerokość x wysokość):  

nie więcej niż 29,5 x 12,0 x 4,5 cm 
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18.  System Android 6.0 lub równoważny  

19.  Procesor minimum 4-rdzeniowy, częstotliwość rdzenia 1,2 GHz  

20.  Pamięć RAM minimum 2 GB  

21.  Wbudowana pamięć fizyczna minimum 16 GB  

22.  
Możliwość gromadzenia danych na karcie microSD  

o pojemności minimum 64 GB 
 

23.  Złącze wymiany danych USB 2.0  

24.  
Możliwość bezprzewodowej wymiany danych na odległość do 

20 cm w standardzie NFC  
 

25.  Wbudowany E-kompas i G-sensor  

26.  
Kolorowy dotykowy wyświetlacz minimum 5,3”, maksymalna 

jasność wyświetlacza minimum: 450 Cd/m
2
 

 

27.  Wbudowany aparat o rozdzielczości minimum 13 MPx  

28.  

Akcesoria w zestawie: 

 Ładowarka sieciowa; 

 2 szt. baterii o pojemności > 6000 mAh każda 

 Folia ochronna na wyświetlacz  

 Kabel komunikacyjny do zgrywania danych microUSB 

 Tyczka teleskopowa wysuwana do wysokości 1,2 m 

 Karta microSD o pojemności min. 32 GB 

 

29.  
Dostęp do usługi danych korekcyjnych typu RTK przez okres  

5 lat zapewniony przez dostawcę 
 

30.  Gwarancja 24 miesiące  
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Cz. II – Ręczny odbiornik GNSS o dokładności pomiaru do 30 cm HRMS (1 szt.) 

Producent: …………………………………………………………………… 

Nazwa/Typ:  …………………………………………………………………… 

Kraj pochodzenia:  …………………………………………………………………… 

Rok produkcji:  …………………………………………………………………… 

 

Lp. Parametry minimalne i/lub wymagane właściwości Parametry oferowanego urządzenia 

1.  240 równoległych kanałów GNSS  

2.  

Odbiór sygnałów satelitarnych: 

 GPS L1C/A, L1P(Y), L2P(Y), L2C 

 GLONASS L1C/A, L2C/A 

 BeiDou B1 (phase 2), B2 

 Galileo E1, E5b 

 QZSS L1C/A, L2C, L1SAIF 

 SBAS L1C/A 

 L-Band 

 

3.  

Możliwość inicjalizacji odbiornika i wykonywania pomiarów 

przy użyciu dowolnie wybranej konstelacji satelitarnej,  

tj. w trybie tylko-GPS, tylko-GLONASS i tylko BeiDou 

 

4.  

Możliwość dowolnego łączenia sygnałów z różnych konstelacji 

satelitarnych, tj. pracy np. w trybie GLONASS+BeiDou (pełna 

niezależność od systemu GPS) 

 

5.  Kompatybilność z systemem ASG-EUPOS  
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6.  

Minimalne dokładności pomiaru: 

 z użyciem korekt SBAS: < 50 cm (HRMS) 

 w trybie RTK: 30 cm + 1 ppm (HRMS),  

30 cm + 1 ppm (VRMS) 

 

7.  
Obsługa formatów danych korekcyjnych: RTCM 2.3, 3.1 i 3.2 

(MSM), CMR i CMR+ 
 

8.  Możliwość pracy w sieciach RTK (VRS, FKP, MAC)  

9.  Zasięg inicjalizacji RTK: > 40 km  

10.  Temperatura pracy: od -20°C do +65°C  

11.  Temperatura przechowywania: od -30°C do +70°C  

12.  
Wymienna bateria. Czas pracy na jednej baterii:  

min. 8 godzin w trybie RTK w temp. 20°C 
 

13.  Odporność na pył wodę – spełnianie normy IP67  

14.  
Odporność na upadek z wysokości 1,2 m  

na twardą powierzchnię 
 

15.  
Odporność na wstrząsy i wibracje – spełnienie normy  

MIL-STD-810F (procedury 514.5C-17 oraz 516.5-10) 
 

16.  Waga: maksymalnie 900 g  

17.  
Wymiary (długość x szerokość x wysokość):  

nie więcej niż 29,5 x 12,0 x 4,5 cm 
 

18.  System Android 6.0 lub równoważny  

19.  Procesor minimum 4-rdzeniowy, częstotliwość rdzenia 1,2 GHz  

20.  Pamięć RAM minimum 2 GB  

21.  Wbudowana pamięć fizyczna minimum 16 GB  

22.  
Możliwość gromadzenia danych na karcie microSD  

o pojemności minimum 64 GB 
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23.  Złącze wymiany danych USB 2.0  

24.  
Możliwość bezprzewodowej wymiany danych na odległość do 

20 cm w standardzie NFC  
 

25.  Wbudowany E-kompas i G-sensor  

26.  
Kolorowy dotykowy wyświetlacz minimum 5,3”, maksymalna 

jasność wyświetlacza minimum: 450 Cd/m
2
 

 

27.  Wbudowany aparat o rozdzielczości minimum 13 MPx  

28.  

Akcesoria w zestawie: 

 Ładowarka sieciowa; 

 2 szt. baterii o pojemności > 6000 mAh każda 

 Folia ochronna na wyświetlacz  

 Kabel komunikacyjny do zgrywania danych microUSB 

 Tyczka teleskopowa wysuwana do wysokości 1,2 m 

 Karta microSD o pojemności min. 32 GB 

 

29.  
Dostęp do usługi danych korekcyjnych typu RTK przez okres  

5 lat zapewniony przez dostawcę 
 

30.  Gwarancja 24 miesiące  
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Cz. III – Oprogramowanie pomiarowe GIS dla systemów Android i Windows – 3 licencje komercyjne 

Producent: …………………………………………………………………… 

Nazwa/Typ:  …………………………………………………………………… 

Kraj pochodzenia:  …………………………………………………………………… 

 

Lp. Wymagane funkcjonalności Zakres oferowanej funkcjonalności 

1.  Polska wersja językowa  

2.  

W pełni kompatybilne z dostarczonym odbiornikiem; obsługa 

systemów GPS, GLONASS, Galileo, BeiDou i SBAS oraz 

poprawek KODGIS z sieci ASG-EUPOS 

 

3.  

Licencja pływająca pozwalająca na logowanie się na różnych 

urządzeniach (jedno urządzenie aktywne podczas pojedynczego 

logowania) 

 

4.  
Identyczny interfejs użytkownika na systemach Windows 7/8/10 

oraz Android 5.0 i nowszych 
 

5.  

Możliwość dostępu do współdzielonych projektów 

pomiarowych poprzez serwer typu Cloud oraz przypisywania 

użytkowników do projektu (możliwość aktywowania tej funkcji, 

funkcja nie wymagana przy zakupie) 

 

6.  

Możliwość wyboru zdefiniowanego w programie układu 

odniesienia/odwzorowania w tym m.in.: WGS84, PUWG1992, 

PUWG2000; możliwość zdefiniowania układów lokalnych 

 

7.  

Pomiar punktowy, liniowy, i poligonowy z możliwością wyboru 

techniki pomiaru (ciągły, uśredniony; możliwość zdefiniowania 

liczby pomiarów do uśrednienia) 
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8.  

Wsparcie dla plików przynajmniej w następujących formatach: 
 

 pliki projektowe i mapowe: TXJ, KML 

 pliki wektorowe: SHP, DXF 

 pliki rastrowe: TIF, JPG, PNG 

 pliki tekstowe i tabelaryczne: TXT, CSV 

 

9.  
Możliwość utworzenia formularza zbierania danych i połączenia 

go z wybraną warstwą, 
 

10.  Możliwość tworzenia i używania list kodów,  

11.  

Automatyczne uzupełnianie podczas pomiaru zdefiniowanych 

pól w tabeli atrybutów warstwy tj. przynajmniej data i godzina 

pomiaru, długość i szerokość geograficzna, wysokość, długość 

zmierzonej linii, powierzchnia i obwód poligonu, wartość 

azymutu, współrzędne prostokątne płaskie w układzie projektu 

 

12.  Możliwość dodania zdjęcia jako atrybutu do obiektu w warstwie,  

13.  
Możliwość wczytania modelu geoidy niwelacyjnej dla obszaru 

Polski, 
 

14.  
Możliwość zdefiniowania i użycia dowolnego serwisu WMS 

(Web Map Service) w tym serwisów WMS z zasobów 

geoportal.gov.pl 

 

15.  
Możliwość zdefiniowania i użycia serwera TMS (Tile Map 

Server). Minimum: Open Street Map i Bing Maps 
 

16.  Instrukcja użytkownika w języku polskim.   

17.  Dostępność aktualizacji przez 1 rok od instalacji  
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Cz. IV – Bezzałogowy statek powietrzny z aparaturą pomiarową 

Producent: …………………………………………………………………… 

Nazwa/Typ:  …………………………………………………………………… 

Kraj pochodzenia:  …………………………………………………………………… 

Rok produkcji:  …………………………………………………………………… 

 

Lp. Parametry minimalne i/lub wymagane właściwości  Parametry oferowanego urządzenia 

 Bezzałogowy statek powietrzny: 

1.  Kamera FPV   

2.  System dwóch baterii    

3.  Lot w trybie autonomicznym   

4.  Maksymalna masa startowa 6,20 kg   

5.  
Maksymalny wymiar nie może przekraczać 890 mm (po 

rozłożeniu) 
  

6.  
Możliwość montażu kamery producenta i kamer innych firm z 

dedykowanym łączem producenta 
  

7.  

Dokładność zawisu 

 pionowo: ±0.5 m，z systemem pozycjonowania: ±0.1 m 

 poziomo: ±1.5 m，z systemem pozycjonowania: ±0.3 m 

  

8.  
Maksymalna prędkość kątowa: 

Pitch: 300° /s, Yaw:150° /s 
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9.  

Maksymalna prędkość:  
 

w trybie S: minimum do 23m/s,  

w trybie P: minimum do 17m/s,  

w trybie A: minimum do 23m/s 

  

10.  Maksymalny pułap pozwalający na loty do 2500 m   

11.  Liczba wirników: 4   

12.  Temperatura pracy -20° do 50° C   

13.  Wodoodporność i pyłoodporność min. IP43   

14.  Sensory dolne wykrywające przeszkody minimum do 10m   

15.  Sensor soniczny dolny   

16.  Sensor górny wykrywający przeszkody minimum do 5m   

17.  Sensory przednie wykrywające przeszkody do 30m   

18.  Gwarancja 24 miesiące    

 Akumulatory do zasilania statku (4 szt.): 

19.  Pojemność minimum 7500 mAh i energii minimum 170Wh   

20.  Temperatura pracy min. -20°C do 50°C   
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21.  Typ baterii: LiPo, napięcie: 22,8V   

22.  Gwarancja 12 miesięcy lub 200 cykli ładowania   

 Kontroler do sterowania statkiem: 

23.  Częstotliwość pracy 2.400-2.483 GHz; 5.725-5.825 GHz   

24.  Maksymalny zasięg transmisji: CE: 2.4 GHz: 5 km   

25.  
Moc nadajnika EIRP: 2.4 GHz: 17 dBm (CE), 5.8 GHz: 14 dBm 

(CE) 
  

26.  Zasilanie: bateria inteligentna   

27.  Temperatura pracy: -20°C do 50°C   

28.  
Monitor: IPS, multitouch, rozdzielczość: 2048x1536, jasność: 

1000-2000 cd /m² 
  

29.  System operacyjny: Android   

30.  Gniazda: HDMI, MicroSD x2, Micro-USB i USB-C   

31.  
Łączność: WIFI：2.4G，5.2G&5.8G 802.11b, 802.11g, 

802.11n(HT20),802.11a  4G 
  

32.  GPS: GPS/GLONASS   

33.  Wsparcie żyroskopu   

34.  Wsparcie kompasu   

35.  Temperatura pracy:  -20°C do 40°C   
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36.  Gwarancja 24 miesiące   

 Aparatura pomiarowa -  kamera multispektralna 

37.  Waga maks. 410 g   

38.  Wymiary maks. 8,3 x 6,7 x 6,5 cm   

39.  
Kamera wyposażona w port dedykowany do drona wymienionego 

w zamówieniu 
  

40.  
Posiadająca kanały spektralne: EO: Blue, green, red, red edge, 

near infrared (NIR)LWIR: thermal infrared 8-14um 
  

41.  

Zakres kanałów: Blue (475 nm center, 20 nm bandwidth), Green 

(560 nm center, 20 nm bandwidth), Red (668 nm center, 10 nm 

bandwidth), Red Edge (717 nm center, 10 nm bandwidth), Near-

IR (840 nm center, 40 nm bandwidth) 

  

42.  
Rozmiar sensorów EO: min 2064 x 1544 

LWIR: min 160 x 12 
  

43.  Kąt widzenia: w zakresie pomiędzy 45° x 35° a 50° x 40°   

44.  Pamięć zewnętrzna min. 128 GB   

45.  Gwarancja 12 miesięcy   
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Cz. V – Specjalistyczne oprogramowanie fotogrametryczne – licencja komercyjna, jednostanowiskowa, 

bezterminowa 

Producent: …………………………………………………………………… 

Nazwa/Typ:  …………………………………………………………………… 

Kraj pochodzenia:  …………………………………………………………………… 

 

Lp. Wymagane funkcjonalności Zakres oferowanej funkcjonalności 

1.  Licencja komercyjna, jednostanowiskowa, bezterminowa  

2.  
Zastosowanie do przetwarzania danych pozyskanych z pułapu 

lotniczego BSP (UAV) 
 

3.  
Zgrubne określenie prawidłowego rozmieszczenia zdjęć na 

podkładzie zobrazowania satelitarnego 
 

4.  
Możliwość określenia obszaru opracowania dowolnym 

wielokątem 
 

5.  
Automatyczna aerotriangulacja (określenie elementów orientacji 

zewnętrznej zdjęć) 
 

6.  
Automatyczne generowanie barwnej chmury punktów i jej 

klasyfikacja 
 

7.  Automatyczne generowanie modeli 3D z naturalnymi teksturami  

8.  
Automatyczne tworzenie Numerycznego Modelu Terenu i 

Numerycznego Pokrycia Terenu 
 

9.  
Automatyczne tworzenie wysokorozdzielczych ortofotomozaik 

oraz ich edycja w celu usuwania artefaktów 
 

10.  
Możliwość wykonywania pomiarów długości i powierzchni na 

modelu/chmurze oraz ich doprecyzowanie poprzez wskazanie 

punktów charakterystycznych na zdjęciach 
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11.  
Eksport linii i powierzchni do formatów min.: *.shp, *.dxf, *.dgn, 

*.kml 
 

12.  
Możliwość pomiaru objętości wraz z precyzyjnym określeniem 

płaszczyzny odniesienia 
 

13.  
Możliwość generowania i renderowania wirtualnego przelotu po 

modelu 3D 
 

14.  
Możliwość przetwarzania obrazów z kamer wielospektralnych  

i termowizyjnych 
 

15.  
Pełna kompatybilność oprogramowania z oferowanym 

bezzałogowym statkiem powietrznym 
 

16.  Dostępność aktualizacji przez 1 rok od instalacji  

 

 

Wymagania dodatkowe: Wykonawca zapewni szkolenie ze specjalistycznego oprogramowania (z części V postepowania) do opracowania i obróbki danych 

fotogrametrycznych i multispektralnych, trwające min. trzy dni (min. 8h na dzień) dla dwóch osób. Szkolenie odbędzie się w miejscu zaproponowanym przez 

Wykonawcę (w odległości do 100 km od siedziby Zamawiającego). Wykonawca zobowiązany jest zapewnić lokal do celów szkolenia. Koszty związane z 

podróżą i zakwaterowaniem pracowników Zamawiającego ponosi Zamawiający. Szkolenie musi zostać zrealizowane do 45 dni od daty zawarcia umowy z 

Wykonawcą. 

1. Wykonawca jest zobowiązany dostarczyć do siedziby zamawiającego sprzęt, a także go skonfigurować i przeprowadzić przy dostawie instruktaż z 

obsługi zamówionego sprzętu i oprogramowania. 

2. Wykonawca zapewni bezpłatne wsparcie techniczne w zakresie dostarczonego sprzętu i oprogramowania przez okres trwania gwarancji na 

poszczególne produkty. 

3. Wykonawca zobowiązuje się przeprowadzić szkolenie przygotowujące do egzaminu na świadectwo kwalifikacji UAVO VLOS do 25kg dla dwóch osób. 

Szkolenie musi się odbyć zgodnie z aktualnie obowiązującymi przepisami i rozporządzeniami Urzędu Lotnictwa Cywilnego. Szkolenie odbędzie się w 

miejscu zaproponowanym przez Wykonawcę (w odległości do 100 km od siedziby Zamawiającego). Wykonawca zobowiązany jest zapewnić lokal do 

celów szkolenia. Koszty związane z podróżą i zakwaterowaniem pracowników Zamawiającego ponosi Zamawiający. Szkolenie musi zostać 

zrealizowane do 45 dni od daty zawarcia umowy z Wykonawcą. 


